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1 Allgemeine Informationen

Die CP Factory und CP Lab Systeme von Festo Didactic wurden unter Verwendung hochwertiger
Komponenten entwickelt, um eine lange Lebensdauer zu gewdhrleisten. Dennoch kann jeder unsachgemafie
Gebrauch zu Ausfillen fithren. Mit diesem Wartungshandbuch mdchten wir lhnen einen Uberblick tiber die
servicebezogenen Tatigkeiten geben, die bei CP Systemen durchzufiihren sind.

Vor der Durchfiihrung von Wartungsarbeiten muss die gesamte Anlage ausgeschaltet und die Stromzufuhr
unterbrochen werden. Industrieroboter und CP-Factory Lager sind wahrend der Wartungstatigkeiten gegen
Wiedereinschalten zu sichern. Montagearbeiten im Innenraum der CP-Factory Lager sind nur in der unteren
Endlage der Z-Achse oder mit mechanisch arretierter Z-Achse erlaubt. Wenn die Tatigkeiten bei
eingeschalteter Steuerung durchzufiihren sind, muss der Betreiber zuséatzliche Schutzmanahmen
festlegen, um einen sicheren Personenschutz zu gewdhrleisten (z.B. mit einem Schild an der Anlage
kennzeichnen).

Im Folgenden finden Sie eine Checkliste der Inspektionen, die Festo Didactic jeweils nach Ablauf des
angegebenen Zeitintervalls empfiehlt. Wenn bei der Inspektion festgestellt wird, dass sich die angegebenen
Komponenten nicht in einem akzeptablen Zustand befinden, muss dies unverziiglich behoben werden.
Wartungstatigkeiten sollten grundsatzlich nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden.
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2  Sichtpriifung

Die Sichtpriifung erfolgt zur Feststellung duBBerer Mangel und ist arbeitstdglich durchzufiihren. Besonderes
Augenmerk ist auf Folgendes (falls vorhanden) zu richten:

e Jegliche Beschadigung

e Verunreinigung / Staubablagerungen (z.B. an Transportband, Warentrager, Kamera, etc.)

e Lockerungvon Tiirschléssern und Scharnieren

e Alle Kabel und Stecker sind wie vorgesehen verbunden

e Zustand des Netzsteckers sowie der Netzverbinder und -leiter

e Defekte der Zugentlastung des Netzkabels

e Defekt des Netzkabels

e Zustand der Verankerung, Kabelklemme, des zugdnglichen Sicherungseinsatz

e Beschadigung des Gehduses und der Schutzabdeckung, die den Zugang zu unter Spannung stehenden
oder gefdhrlichen beweglichen Teilen ermoglichen kénnte

e Anzeichen von Uberlastung, Uberhitzung oder nicht bestimmungsgeméfer Verwendung

e Anzeichen einer unsachgemafien Veranderung

e Anzeichen von Verschmutzung, Korrosion und unsachgemafer Alterung

e Verschmutzung, Verstopfung der Kiihloffnungen, z. B. des Luftfilters

e Dichte des Behdlters flir Wasser, Luft oder anderes Medium, Zustand des Druckregelventils

¢ Verwendbarkeit von Schaltern, Steuerungs- und Einrichtungsgeraten

e Lesbarkeit und Vollstandigkeit aller sicherheitsrelevanten Kennzeichnungen oder Symbole, der
Kenndaten und der Positionsindikatoren

e Alle von au3en zugdnglichen Sicherungen entsprechen den vom Hersteller angegebenen Daten
(Bemessungsstrom, Kenndaten)

e Das relevante Zubeh6r zusammen mit dem Gerét bewerten (z. B. abnehmbare oder feste
Anschlusskabel und -Schutz)

e Defekt durch Uberbiegen von Kabeln, Leitungen, Rohren, und Schlduchen

e Hindernisse und Stolperfallen im Umfeld der Anlage und auf Verfahrwegen des Robotinos

e Sicherheitsbereiche frei von Werkstiicken und anderem Material

e Anzeichen von Rauch-, Hitze-, Geruch- Gerduschentwicklung oder Deformation an Akkus/Batterien

Die vorstehenden Angaben wurden nach bestem Wissen und Gewissen zusammengestellt und teilweise aus
der DIN EN 50699 iibernommen. Grundsatzlich ist vor Allem die Aufmerksamkeit der Verantwortlichen
gefragt, die tdglich mit der Anlage zu tun haben.

© Festo Didactic SE 5



Wartungshandbuch fiir CP Systeme

3  Safety Wartungstabelle

Die Sicherheitsfunktionen der gesamten Anlage sollten monatlich tiberpriift werden, um die korrekte
Funktion zu gewdhrleisten. Die Anwendbarkeit der im Folgenden aufgefiihrten Priifschritte hangt von der
jeweiligen Anlagenkonfiguration ab:

Betriebsmittel

Tatigkeit

Intervall

Kriterium

Not-Halt-Einrichtung

Fiihren Sie fiir jeden einzelnen Not-Halt-Taster einen zyklischen
Funktionstest durch. Betétigen Sie hierzu den Taster und priifen
anschlieffend, ob die Not-Halt-Kette auslost. Quittieren Sie anschlieBend
mittels der Reset-Taste und priifen Sie, ob alle Komponenten entriegelt
sind.

1 Monat

Funktionspriifung

Bedienerschutz

Fiihren Sie fiir jeden sicheren Tiirliberwachungsschalter und fiir jeden
sicheren induktiven Naherungssensor einen zyklischen Funktionstest
durch. Offnen Sie hierzu im laufenden Betrieb die Schutztiir oder
entnehmen Sie eine Materialkiste vom Kistenband, damit der
Sicherheitsschalter einen Bedienerschutz auslost. Priifen Sie, ob die von
der trennenden Schutzeinrichtung umhausten Komponenten zum
Stillstand kommen. Schliefien Sie anschlieBend die Schutztiir bzw.
schieben Sie die Materialkiste wieder zuriick auf Position und priifen Sie
den automatischen Wiederanlauf bzw. die Quittierungsfunktion.

1 Monat

Funktionspriifung

Zustimmeinrichtung
von
Roboterapplikationen

Stellen Sie die zu testende Maschine in den manuellen Betrieb und halten
Sie den Zustimmtaster in Mittelstellung. Wahrend Sie eine Achse in eine
beliebige Richtung verfahren, driicken Sie einmal den Zustimmtaster voll
durch. Die Achse sollte unmittelbar zum Stillstand kommen. Verfahren Sie
anschlieend die Achse (mit Zustimmtaster in Mittelstellung) weiter und
lassen wahrenddessen den Zustimmtaster los. Erneut sollte die Achse
unmittelbar zum Stillstand kommen.

1 Monat

Funktionspriifung

Sicherheitssensorik

Zyklischer Funktionstest samtlicher Sicherheitssensorik (Laser Scanner,
Lichtvorhang, Trittschutzmatte), falls vorhanden, nach Herstellerangaben

1 Monat

Funktionspriifung

Universal Robots
Ruickfahrmodus

Priifung der Sicherheitsfunktion "Backdrive" nach Herstellerangaben

1 Monat

Funktionspriifung
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Herstellerangabe

Betriebsmittel Tatigkeit Intervall Kriterium
Fehlerstrom- Priifung mittels geeigneter Mess- und Priifgerdte von einer 1 Monat Wirksamkeit
schutzeinrichtungen | Elektrofachkraft oder elektrotechnisch unterwiesenen Person im
nichtstationdren* Betrieb
Betatigung der Priifeinrichtung im stationdaren* Betrieb 6 Monate Funktionspriifung
Betatigung der Priifeinrichtung im nichtstationdren* Betrieb 1Tag Funktionspriifung
Forderbander Optische Priifung des Zustandes der Riemen auf Abnutzung 3 Wochen Sichtpriifung
(Ausfransungen/kleine Risse). Bei Bedarf ersetzen.
Optische Priifung ob die Riemen zentriert zwischen den Leitplanken 3 Wochen Sichtpriifung
gefiihrt sind. Bei Bedarf mittels der Einstellschrauben an den
Umlenkkopfen justieren.
Stopper Priifung, ob der Stopper die Endlagen in ca. 200 ms erreicht (siehe 3 Wochen Sichtpriifung
HMI), ggf. Druck oder Drosselung anpassen
Priifen Sie, ob Zylinderoberflache und Dichtung sauber sind. Falls 3 Wochen Sichtpriifung
erforderlich, mit einem trockenen Tuch reinigen
Lufter Reinigung der Liiftungsgitter aller Liifter (Robotersteuerung, MES-PC, |6 Monate Sichtpriifung
etc.).
Linearachsen Linearachsen (z. B. CP-AM-DRILL) auf Verunreinigung priifen und ggf. |3 Wochen Sichtpriifung
mit einem trockenen Tuch reinigen.
Wartung gemaf3 der Bedienungsanleitung des Herstellers nach nach

Herstellerangabe

Kompressoren

Kondenswasser ablassen

wdchentlich

Zeit

Wartung geméaf! der Bedienungsanleitung des Herstellers

nach
Herstellerangabe

nach
Herstellerangabe

Etikettendrucker

Etikettenfach leeren

nach Bedarf

Sichtpriifung

Etikettenrolle wechseln

nach Bedarf

Sichtpriifung

Roboter-
Applikationen

Werkzeugbefestigungsschrauben priifen 3 Monate Funktionsprifung
Vakuumsaugkopfe auf Risse und Verunreinigungen priifen 6 Monate Sichtpriifung
Wartung des Robotersystems gemaf3 der Bedienungsanleitung des nach nach

Roboter-Herstellers

Herstellerangabe

Herstellerangabe

Mitsubishi Roboter

Batterien im Robotersockel tauschen. Die Batterien sollten in 1 Jahr Zeit
eingeschaltetem Zustand der Steuerung und bei betdtigtem Not-Halt

getauscht werden.

Nur CR750-D Controller: Pufferbatteriestand auf TeachBox priifen 3 Monate Sichtpriifung

(Menii: "Maintenance Forecast"). Die Batterie sollte getauscht
werden, bevor die Vorhersagezeit abgelaufen ist:

1.  Schalten Sie die Steuerung fiir ca. 1 Minute ein.

2. Schalten Sie die Steuerung aus und 6ffnen Sie die Batterie-
Abdeckung.

3.  Ziehen Sie den Stecker der alten Batterie heraus und
entfernen Sie diese aus dem Batteriehalter.

4.  Setzen Sie die neue Batterie in den Batteriehalter ein.
Setzen Sie diese so ein, dass das Kabel nach vorne
herauskommt.

5.  SchlieBen Sie den Stecker des neuen Batteriekabels an.
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SchlieBBen Sie diesen so an, dass das rote Kabel nach links
zeigt. Beenden Sie diesen Arbeitsschritt innerhalb von 3
Minuten nach dem Entfernen der alten Batterie.

6. SchlieBen Sie die Abdeckung.

Zahnriemen priifen und ggf. austauschen 1 Jahr Zeit
Getriebe in jeder Achse nach Herstellerangabe schmieren 3 Jahre Zeit
KUKA Roboter Zahnriemen A3 und A5 austauschen 1 Jahr Zeit
Innenseite der Abdeckungen A1, A2, A3 und A5 einfetten 1 Jahr Zeit
Systemboard Batterie auswechseln 10 Jahre Zeit
UR Roboter Blaue Deckel nach Herstellervorgabe auf Risse und Beschadigungen |6 Monate Sichtpriifung
priifen
Schrauben der blauen Abdeckungen nach Herstellervorgabe priifen 6 Monate Sichtpriifung
Flachringe nach Herstellervorgabe priifen 6 Monate Sichtpriifung
CNC-Maschinen Arbeitsraum sorgféltig von Spanen und sonstigem Schmutz reinigen |1 Tag / nach Sichtpriifung
Bedarf
Nach jedem Systemstart den Schraubstock einmal manuell schlieSen |1 Tag / nach Zeit
und 6ffnen Bedarf
Kiihlmittel- und Schmiermittelstand priifen 1Tag Sichtpriifung
Reinigen und Olen von blanken Teilen 1 Woche Zeit
Fliissigkeitsstand im Abscheidebehilter und Olstand des 1 Woche Sichtpriifung

Druckluft6lers der pneumatischen Wartungseinheit kontrollieren

Vor langerem Stillstand (> 6 Monate) blanke Teile mit - Zeit
Korrosionsschutzbeschichtung versehen

Wartung abhangig vom jeweiligen Maschinentyp gemaf3 der nach -
Bedienungsanleitung des Herstellers Herstellerangabe
3D Drucker Druckbrett und Bauraum reinigen 1 Woche / nach | Sichtpriifung
Bedarf
Filament wechseln 1 Jahr / nach Zeit
Bedarf
Wartung technischer Komponenten (Riemen, Achsen, Dise, etc.) nach nach
gemaf den Anweisungen des Herstellers Herstellerangabe | Herstellerangabe
MES-PC Betriebssystem-Upgrade nur nach vorheriger Absprache mit dem nach nach
technischen Support von Festo Didactic Verfligbarkeit Verfuigbarkeit
Betriebssystem-Updates gemaf Verfiigbarkeit durch den Hersteller nach nach

Verfligbarkeit Verfligharkeit

Sinema RC-Server | Betriebssystem-Updates gemaf Verfiigbarkeit durch den Hersteller | nach nach
Verfligbarkeit Verfligharkeit

* Nach der Inbetriebnahme kann die Gesamtanlage wie eine stationare Anlage behandelt werden. Sofern im
Rahmen der Nutzung ein Umbau stattfindet (z.B. CP-LAB), ist die Anlage einmalig als nichtstationare Anlage
zu behandeln.
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