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A VORSICHT

Diese Betriebsanleitung muss dem Anwender stdandig zur Verfligung stehen.
Vor Inbetriebnahme muss die Betriebsanleitung gelesen werden.

Die Sicherheitshinweise miissen beachtet werden.

Bei Missachten kann es zu schweren Personen- oder Sachschaden kommen.

Hauptdokument

zugehorige Dokumente in der Anlage:

Sicherheitshinweise zum Transport (Druck / elektronisch)
Datenblatter der Komponenten (Druck / elektronisch)
Schaltplan (Druck / elektronisch)
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1 Sicherheitshinweise

1.1 Warnhinweissystem

Sicherheitshinweise

Diese Betriebsanleitung enthélt Hinweise, die Sie zu lhrer personlichen Sicherheit sowie zur Vermeidung von

Sachschaden beachten mussen. Die Hinweise zu Ihrer persénlichen Sicherheit sind in der Betriebsanleitung

durch ein Sicherheitssymbol gekennzeichnet. Hinweise, die sich nur auf Sachschdden beziehen, haben kein

Sicherheitssymbol.

Die unten aufgefiihrten Hinweise sind nach Gefahrengrad sortiert.

A GEFAHR

... weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder schweren

Korperverletzungen fiihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

... weist auf eine moglicherweise gefdhrliche Situation hin, die zum Tod oder schweren

Korperverletzungen fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

vermieden wird.

& VORSICHT

Korperverletzungen oder zu schwerem Sachschaden fiihren kann, wenn sie nicht

A ... weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu mittleren und leichten

... weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden oder

Funktionsverlust fiihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

Wenn mehr als ein Gefahrengrad vorliegt, wird der Sicherheitshinweis verwendet, der den hochsten

Gefahrengrad darstellt. Ein Sicherheitshinweis kann neben dem Personenschaden auch einen Sachschaden

enthalten.

Gefahrdungen, die nur einen Sachschaden zur Folge haben, werden als ,,Hinweis“ beschrieben.

© Festo Didactic 8059512 de



Sicherheitshinweise

1.2 Piktogramme
Dieses Dokument und die beschriebene Hardware enthalten Hinweise auf mogliche Gefahren, die bei
unsachgemafem Einsatz des Systems auftreten kénnen.

Folgende Piktogramme werden verwendet:

Warnung vor einer Gefahrenstelle

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung

Vor Inbetriebnahme die Betriebsanleitung und Sicherheitshinweise lesen und beachten.

> B> P

=

Das Gerat vor Installations-, Reparatur-, Wartungs- und Reinigungsarbeiten ausschalten und

den Netzstecker aus der Steckdose ziehen.

@
e

Warnung vor Handverletzungen

Warnung vor Einzugsgefahr

Warnung vor dem Heben schwerer Lasten

4444

Elektrostatisch gefahrdete Bauelemente

ﬂ Informationen und/oder Verweise auf andere Dokumentationen

6 Festo Didactic 8059512 de



Sicherheitshinweise

1.3 Allgemeine Voraussetzungen zur Installation des Produkts

e Festo Didactic Produkte diirfen nur fiir die in der jeweiligen Betriebsanleitung beschriebenen
Anwendungen verwendet werden. Wenn Produkte und Komponenten anderer Hersteller verwendet
werden, miissen diese von Festo empfohlen oder geneHMIgt werden.

e Der ordnungsgemadfe Transport, die Lagerung, die Installation, die Montage, die Inbetriebnahme, der
Betrieb und die Wartung sind erforderlich, um einen sicheren Betrieb der Produkte zu gewahrleisten.

e Die zuldssigen Umgebungsbedingungen missen eingehalten werden. Die Angaben in der jeweiligen
Betriebsanleitung sind zu beachten.

e Die Sicherheitseinrichtungen sind arbeitstaglich zu Gberprifen

e Anschlussleitungen missen vor der Verwendung auf Beschadigung geprift werden. Bei Beschddigung

missen diese ersetzt werden.

Anschlussleitungen missen den Mindestspezifikationen entsprechen.

1.4 Allgemeine Voraussetzungen zum Betreiben der Gerite
Allgemeine Anforderungen beziglich des sicheren Betriebs der Anlage:
e Ingewerblichen Einrichtungen sind die Unfallverhitungsvorschriften des jeweiligen Landes zu beachten.
e Der Labor- oder Unterrichtsraum muss durch einen Arbeitsverantwortlichen Gberwacht werden.
— Ein Arbeitsverantwortlicher ist eine Elektrofachkraft oder eine elektrotechnisch unterwiesene
Person mit Kenntnis von Sicherheitsanforderungen und Sicherheitsvorschriften mit

aktenkundiger Unterweisung.

Der Labor- oder Unterrichtsraum muss mit den folgenden Einrichtungen ausgestattet sein:
e Es muss eine NOT-AUS-Einrichtung vorhanden sein.
— Innerhalb und mindestens ein NOT-AUS auRerhalb des Labor- oder Unterrichtsraums.

Der Labor- oder Unterrichtsraum ist gegen unbefugtes Einschalten der Betriebsspannung bzw. der
Druckluftversorgung zu sichern.

— z. B. Schlisselschalter

— z. B. abschlieBbare Einschaltventile

Der Labor- oder Unterrichtsraum muss durch Fehlerstromschutzeinrichtungen (RCD) geschitzt werden.

— RCD-Schutzschalter mit Differenzstrom < 30 mA, Typ B. Bei Betrieb von Maschinen mit nicht
vermeidbarem Ableitstrom sind geeignete MalRnahmen zu treffen und diese in der
Arbeitsplatzgefahrdungsbeurteilung zu dokumentieren.

Der Labor- oder Unterrichtsraum muss durch Uberstromschutzeinrichtungen geschiitzt sein.

— Sicherungen oder Leitungsschutzschalter

e Esdirfen keine Gerdte mit Schaden oder Mangeln verwendet werden.
— Schadhafte Gerate sind zu sperren und aus dem Labor- oder Unterrichtsraum zu entnehmen.
— Beschadigte Verbindungsleitungen, Druckluftschlauche und Hydraulikschlauche stellen ein

Sicherheitsrisiko dar und missen aus dem Labor- oder Unterrichtsraum entfernt werden.

Sicherheitseinrichtungen missen arbeitstaglich auf deren Funktion Gberpriift werden.

Anschlussleitungen und Zubehor muss vor der Verwendung auf Beschadigung gepriift werden

Festo Didactic 8059512 de 7



BestimmungsgemaRe Verwendung

2 BestimmungsgemadRe Verwendung

Die Komponenten und Systeme von Festo Didactic sind nur zu benutzen:
o fiir die bestimmungsgemaRe Verwendung im Lehr- und Ausbildungsbetrieb

e in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand

Die Komponenten und Systeme sind nach dem heutigen Stand der Technik und den anerkannten
sicherheitstechnischen Regeln gebaut. Dennoch kénnen bei unsachgemaRer Verwendung Gefahren fir Leib
und Leben des Benutzers oder Dritter und Beeintrachtigungen der Komponenten entstehen.

Das Lernsystem von Festo Didactic ist ausschlieBlich fiir die Aus- und Weiterbildung im Bereich
Automatisierung und Technik entwickelt und hergestellt. Das Ausbildungsunternehmen und/oder die
Ausbildenden hat/haben dafiir Sorge zu tragen, dass die Auszubildenden die Sicherheitsvorkehrungen, die in

dieser Betriebsanleitung beschrieben sind, beachten.

Die Ausbildung an komplexen Maschinen stellt ein hoheres Gefahrdungspotential dar. Der Betreiber muss eine
Arbeitsplatzgefahrdungsanalyse erstellen und dokumentieren. Die Auszubildenden sind vor dem Arbeiten in

allen sicherheitsrelevanten Punkten zu unterweisen.

Festo Didactic schlieBt hiermit jegliche Haftung fiir Schaden des Auszubildenden, des
Ausbildungsunternehmens und/oder sonstiger Dritter aus, die bei Gebrauch/Einsatz dieses Gerites
auBlerhalb einer reinen Ausbildungssituation auftreten; es sei denn Festo Didactic hat solche Schiden
vorsatzlich oder grob fahrldssig verursacht.

Erweiterungen oder Zubehor muss von Festo Didactic genehmigt sein und darf nur im Rahmen des dafir

vorgesehenen Verwendungszweckes eingesetzt werden.
Die Maschine entspricht zum Zeitpunkt der Inverkehrbringung den Anforderungen der europdischen

Richtlinien. Mit der Veranderung der Maschine erlischt die CE-Konformitadtsbestatigung des Herstellers. Nach

einer wesentlichen Anderung muss die CE-Konformitét neu bewertet werden.

8 Festo Didactic 8059512 de



Fir Ihre Sicherheit

3 Fiir lhre Sicherheit

3.1 Wichtige Hinweise
Grundvoraussetzung fiir den sicherheitsgerechten Umgang und den stérungsfreien Betrieb der Komponenten
und Systeme von Festo Didactic ist die Kenntnis der grundlegenden Sicherheitshinweise und der

Sicherheitsvorschriften.

Diese Betriebsanleitung enthélt die wichtigsten Hinweise, um die Komponenten und Systeme
sicherheitsgerecht zu betreiben. Insbesondere die Sicherheitshinweise sind von allen Personen zu beachten,
die mit diesen Komponenten und Systemen arbeiten. Darliber hinaus sind die fiir den Einsatzort geltenden

Regeln und Vorschriften zur Unfallverhltung zu beachten.

Stoérungen, die die Sicherheit beeintrachtigen kdnnen, sind umgehend zu beseitigen!

& VORSICHT

Durch unsachgemaRe Reparaturen oder Verdnderungen kénnen unvorhersehbare
Betriebszustiande entstehen. Fiihren Sie keine Reparaturen oder Veranderungen an den
Komponenten und Systemen durch, die nicht in dieser Betriebsanleitung beschrieben sind.

© Festo Didactic 8059512 de 9



Fir Ihre Sicherheit

10

3.2 Qualifizierte Personen

e Das in dieser Betriebsanleitung beschriebene Produkt darf nur von Personen bedient werden, die fir die
jeweilige Aufgabe gemaR der Betriebsanleitung, insbesondere den Sicherheitshinweisen, qualifiziert ist.

e Qualifizierte Personen sind Personen, die aufgrund ihrer Ausbildung und Erfahrung in der Lage sind, Risiken
zu erkennen und mogliche Gefahren bei der Arbeit mit diesem Produkt zu vermeiden.

3.3 Verpflichtung des Betreibers
Der sichere Betrieb der Station liegt in der Verantwortung des Betreibers!

Der Betreiber verpflichtet sich, nur Personen an den Komponenten und Systemen arbeiten zu lassen, die:

e mit den grundlegenden Vorschriften tiber Arbeitssicherheit, Sicherheitshinweise und die
Unfallverhitungsvorschriften vertraut und in die Handhabung der Komponenten und Systeme eingewiesen
sind,

e das Sicherheitskapitel und die Warnhinweise in dieser Betriebsanleitung gelesen und verstanden haben,

e der Betrieb nur durch qualifizierte Personen erfolgt,

e geeigneten organisatorischen MaRnahmen ergriffen werden um einen sicheren Ausbildungsablauf

/Training sicherzustellen,
Das sicherheitsbewusste Arbeiten des Personals soll in regelmaRigen Abstdnden Uberpriift werden.
3.4 Verpflichtung der Auszubildenden
Alle Personen, die mit Arbeiten an den Komponenten und Systemen beauftragt sind, verpflichten sich, vor
Arbeitsbeginn:

e das Sicherheitskapitel und die Warnhinweise in dieser Betriebsanleitung zu lesen,
e die grundlegenden Vorschriften tiber Arbeitssicherheit und Unfallverhlitung zu beachten.

Festo Didactic 8059512 de



Grundlegende Sicherheitshinweise

4 Grundlegende Sicherheitshinweise

4.1 Allgemein
/N vorsichT

Die Auszubildenden diirfen nur unter Aufsicht einer Ausbilderin/eines Ausbilders an
den Komponenten und Anlagen arbeiten.
Beachten Sie die Angaben der Datenblatter zu den einzelnen Komponenten,
insbesondere auch alle Hinweise zur Sicherheit!
Tragen Sie lhre personliche Schutzausristung (Schutzbrille, Sicherheitsschuhe).
Legen Sie keine Gegenstande auf der Oberseite von Schutzumhausungen ab. Durch
Vibration kénnen diese herunterfallen.

4.2 Mechanik

Energieversorgung ausschalten!

— Schalten Sie sowohl die Arbeitsenergie als auch die Steuerenergie aus, bevor Sie
an der Schaltung arbeiten.

—  Greifen Sie nur bei Stillstand in den Aufbau.

— Beachten Sie mogliche Nachlaufzeiten von Antrieben.

Verletzungsgefahr bei der Fehlersuche!

— Benutzen Sie zur Betdtigung von Sensoren ein Werkzeug,

z.B. einen Schraubendreher.

A VORSICHT

Verbrennungen durch heiBe Oberflichen

— Im Betrieb kdnnen Gerate hohe Temperaturen erreichen, die bei Berithrung zu
Verbrennungen fiihren kénnen.

MaBnahmen, wenn eine Wartung erforderlich ist.

— Lassen Sie das Gerat abkiihlen, bevor Sie mit den Arbeiten beginnen.

— Verwenden Sie die geeignete personliche Schutzausristung, z. B.
Schutzhandschuhe.

© Festo Didactic 8059512 de
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Grundlegende Sicherheitshinweise

12

4.3 Elektrik

/N

Lebensgefahr bei unterbrochenem Schutzleiter!

—  Der Schutzleiter (griin-gelb) darf weder auBerhalb noch innerhalb des Gerats
unterbrochen werden.

— Dielsolierung des Schutzleiters darf weder beschadigt noch entfernt werden.

Lebensgefahr durch Reihenschaltung von Netzteilen!

Berihrungsspannungen > 25 V AC bzw. > 60 V DC sind nicht zulassig.

Spannungen > 50 V AC bzw. 120 V DC kénnen bei Beriihrung tédlich sein.

— Schalten Sie keine Spannungsquellen hintereinander.

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag!

Schitzen Sie die Ausgdnge der Netzteile (Ausgangsbuchsen/-klemmen) und daran

angeschlossene Leitungen vor direkter Beriihrung.

— Verwenden Sie nur Leitungen mit ausreichender Isolation bzw.
Spannungsfestigkeit.

— Verwenden Sie Sicherheitssteckbuchsen mit beriihrungssicheren Kontaktstellen.

Spannungsfrei schalten!

— Schalten Sie die Spannungsversorgung aus, bevor Sie an der Schaltung arbeiten.

— Beachten Sie, dass elektrische Energie in einzelnen Komponenten gespeichert sein
kann. Informationen hierzu finden Sie in den Datenblattern und
Betriebsanleitungen der Komponenten.

— Warnung!

Kondensatoren im Gerat kdnnen noch geladen sein, selbst wenn das Gerat von

allen Spannungsquellen getrennt wurde.

© Festo Didactic 8059512 de



Grundlegende Sicherheitshinweise

Gefahr durch Fehlfunktion

Es dirfen keine offenen Fliissigkeiten an der Station gelagert werden (z.B.
Getranke)

Bei Betauung (Feuchtigkeit an der Oberflache) darf die Station nicht eingeschaltet
werden.

Verlegen sie keine Rohre / Schlduche mit flissigen Medien nahe der Maschine

Stromschlag durch Anschluss an eine ungeeignete Stromversorgung!

Wenn Gerédte an eine ungeeignete Stromversorgung angeschlossen werden,
konnen freiliegende Komponenten gefahrliche Spannungen fihren, die zu
schweren Verletzungen oder zum Tod flihren kénnen.

Verwenden Sie nur Netzteile, die SELV (Safety Extra Low Voltage) oder PELV-
(Schutzkleinspannung) Ausgangsspannungen fir alle Anschlisse und Klemmen der
Elektronikmodule.

Elektrischer Schlag, wenn keine Schutzleiterverbindung besteht

Bei fehlenden oder falsch realisierten Schutzleiteranschliissen fiir Gerate der
Schutzklasse | kénnen an beriihrbaren, leitfahigen Teilen hohe Spannungen
anliegen die bei Bertihrung zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren
kdnnen.

Erden Sie das Gerat gemaR den geltenden Vorschriften.

Brandgefahr durch die Verwendung einer ungeeigneten Stromversorgung

Wenn Gerédte an eine ungeeignete Stromversorgung angeschlossen werden, kann
es zu einer Uberhitzung der Komponenten kommen, die einen Brand verursachen
kann.

Verwenden Sie flr alle Anschlisse und Klemmen der Elektronikmodule nur

Netzteile mit begrenzter Energie (LPS).

© Festo Didactic 8059512 de
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Grundlegende Sicherheitshinweise

A VORSICHT

e Verwenden Sie fiir die elektrischen Anschliisse nur dafiir vorgesehene
Verbindungsleitungen.

e Verlegen Sie Anschluss- und Verbindungsleitungen so, dass sie nicht geknickt, geschert
oder gequetscht werden. Auf dem FuBboden verlegte Leitungen sind mit einer
Kabelbriicke zu schiitzen.

e Verlegen Sie Leitungen nicht tGber heiBe Oberflachen.

— HeiBe Oberflachen sind mit einem Warnsymbol entsprechend gekennzeichnet.

e Achten Sie darauf, dass Verbindungsleitungen nicht dauerhaft unter Zug stehen.

e  Gerdte mit Erdungsanschluss sind stets zu erden.

—  Sofern ein Erdungsanschluss (griin-gelbe Laborbuchse) vorhanden ist, muss der
Anschluss an Schutzerde stets erfolgen. Die Schutzerde muss stets als erstes (vor
der Spannung) kontaktiert werden und darf nur als letztes (nach Trennung der
Spannung) getrennt werden.

— Einige Gerate haben einen hohen Ableitstrom. Diese Gerate missen zusatzlich
mit einem Schutzleiter geerdet werden.

e Beim Ersetzen von Sicherungen: Verwenden Sie nur vorgeschriebene Sicherungen mit
der richtigen Nennstromstarke und Auslésecharakteristik.

e Wenn in den technischen Daten nicht anders angegeben, besitzt das Gerét keine
integrierte Sicherung.

e Bei
— sichtbarer Beschadigung,

— defekter Funktion,

— unsachgemaller Lagerung oder

— unsachgemafem Transport

ist kein gefahrloser Betrieb des Geradts mehr moglich.

—  Schalten Sie sofort die Spannung ab.

e Schitzen Sie das Gerat vor unbeabsichtigtem Wiedereinschalten.

14 Festo Didactic 8059512 de



Grundlegende Sicherheitshinweise

4.4 Pneumatik

e Drucklos schalten!

—  Schalten Sie die Druckluftversorgung aus, bevor Sie an der Schaltung arbeiten.

—  Priifen Sie mit Druckmessgeréaten, ob die komplette Schaltung drucklos ist.

— Beachten Sie, dass in Druckspeichern Energie gespeichert sein kann.
Informationen hierzu finden Sie in den Datenbladttern und Betriebsanleitungen
der Komponenten.

e Verletzungsgefahr beim Einschalten von Druckluft!

Zylinder kénnen selbsttatig aus- und einfahren.

e Unfallgefahr durch ausfahrende Zylinder!

— Platzieren Sie pneumatische Zylinder immer so, dass der Arbeitsraum der
Kolbenstange Gber den gesamten Hubbereich frei ist.

—  Stellen Sie sicher, dass die Kolbenstange nicht gegen starre Komponenten des
Aufbaus fahren kann.

e Unfallgefahr durch abspringende Schlauche!
— Verwenden Sie kiirzest mégliche Schlauchverbindungen.
—  Beim Abspringen von Schlduchen:
Schalten Sie die Druckluftzufuhr sofort aus.
e Uberschreiten Sie nicht den zuldssigen Druck von 600 kPa (6 bar).
e Schalten Sie die Druckluft erst ein, wenn Sie alle Schlauchverbindungen hergestellt und
gesichert haben.
e Entkuppeln Sie keine Schlduche unter Druck.

— Versuchen Sie nicht, Schlauche oder Steckverbindungen mit den Fingern oder der
Hand zu verschlieBen.

e Priifen Sie regelmaRig den Stand des Kondensats in der Wartungseinheit. Entleeren Sie
bei Bedarf das Kondensat und entsorgen es fachgerecht.

© Festo Didactic 8059512 de 15



Grundlegende Sicherheitshinweise

A VORSICHT

e Pneumatischer Schaltungsaufbau
— Verbinden Sie die Gerdte mit dem Kunststoffschlauch mit 4mm oder 6mm
AulRendurchmesser.
—  Stecken Sie den Schlauch bis zum Anschlag in die Steckverbindung.
e Pneumatischer Schaltungsabbau
—  Schalten Sie vor dem Schaltungsabbau die Druckluftversorgung aus.
— Driicken Sie den blauen Losungsring nieder, der Schlauch kann abgezogen
werden.
e Larm durch ausstromende Druckluft
—  Larm durch ausstromende Druckluft kann schadlich fiir das Gehor sein.
Reduzieren Sie den Larm durch den Einsatz von Schallddmpfern oder tragen Sie
einen Gehorschutz, falls der Larm sich nicht vermeiden l&sst.
—  Alle Abluftanschlisse der Komponenten der Geradtesatze sind mit Schalldampfern

versehen. Entfernen Sie diese Schalldampfer nicht.

16 Festo Didactic 8059512 de



Grundlegende Sicherheitshinweise

4.5 Gewadhrleistung und Haftung fiir Anwendungsbeispiele

Die Anwendungsbeispiele sind nicht verbindlich und erheben keinen Anspruch auf Vollstandigkeit in Bezug auf
Konfiguration, Ausstattung oder eventuell auftretende Ereignisse. Die Anwendungsbeispiele stellen keine
spezifischen Kundenldsungen dar, sondern sollen lediglich typische Aufgaben unterstiitzen. Sie sind fur den
ordnungsgemaRen Betrieb der beschriebenen Produkte verantwortlich. Diese Anwendungsbeispiele entheben
Sie nicht der Verantwortung fiir die sichere Handhabung bei Verwendung, Installation, Betrieb und Wartung
der Anlage.

4.6 Cyber Security

Hinweis

Festo Didactic bietet Produkte und Losungen mit industriellen Sicherheitsfunktionen an, die den sicheren
Betrieb von Anlagen, Systemen, Maschinen und Netzwerken unterstiitzen. Um Anlagen, Systeme, Maschinen
und Netzwerke vor Cyber-Bedrohungen zu schiitzen, ist es erforderlich, ein ganzheitliches, modernes
Industrial-Security-Konzept zu implementieren und kontinuierlich aufrechtzuerhalten. Die Produkte und
Losungen von Festo sind nur ein Bestandteil eines solchen Konzepts.

Der Kunde ist dafiir verantwortlich, den unbefugten Zugriff auf seine Anlagen, Systeme, Maschinen und
Netzwerke zu verhindern. Systeme, Maschinen und Komponenten sollten nur an das Unternehmensnetzwerk
oder das Internet angeschlossen werden, wenn und soweit dies erforderlich ist, und mit geeigneten
SicherheitsmaBnahmen (z. B. Verwendung von Firewalls und Netzwerksegmentierung). Darlber hinaus sollten
die Festo-Richtlinien zu geeigneten SicherheitsmaRnahmen beriicksichtigt werden. Festo Produkte und
Losungen werden standig weiterentwickelt, um sie sicherer zu machen. Festo empfiehlt dringend,
Produktupdates sobald verfligbar zu installieren und immer die neuesten Produktversionen zu verwenden. Die
Verwendung von Produktversionen, die nicht mehr unterstiitzt werden, und die Nichtinstallation der neuesten
Updates konnen die Gefahrdung der Kunden durch Cyber-Bedrohungen erhéhen.

e Unsichere Betriebszustinde aufgrund von Softwaremanipulationen

— Softwaremanipulationen (z. B. Viren, Trojaner, Malware oder Wirmer) kénnen zu
unsicheren Betriebszustdnden in Threm System fiihren, die zum Tod, zu schweren
Verletzungen und zu Sachschaden fihren kénnen.

— Halten Sie die Software auf dem neuesten Stand.

— Integrieren Sie die Automatisierungs- und Antriebskomponenten in ein
ganzheitliches, industrielles Sicherheitskonzept fur die Installation oder Maschine,
das dem neuesten Stand der Technik entspricht.

—  Stellen Sie sicher, dass Sie alle installierten Produkte in das ganzheitliche
industrielle Sicherheitskonzept einbeziehen.

—  Schitzen Sie Dateien, die auf austauschbaren Speichermedien gespeichert sind,
durch geeignete SchutzmafRnahmen vor bésartiger Software, z. B. Virenscanner.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

4.7 Weitere Sicherheitshinweise

Allgemeine Anforderungen bezlglich des sicheren Betriebs der Gerate:

Verlegen Sie Leitungen nicht tGber heiBe Oberflachen.

— HeiRe Oberflachen sind mit einem Warnsymbol entsprechend gekennzeichnet.

Die zuldssigen Strombelastungen von Leitungen und Geraten duirfen nicht Gberschritten werden.

— Vergleichen Sie stets die Strom-Werte von Gerét, Leitung und Sicherung.

— Benutzen Sie bei Nichtibereinstimmung eine separate vorgeschaltete Sicherung als
entsprechenden Uberstromschutz.

Gerate mit Erdungsanschluss sind stets zu erden.

— Sofern ein Erdanschluss (griin-gelbe Laborbuchse) vorhanden ist, so muss der Anschluss an
Schutzerde stets erfolgen. Die Schutzerde muss stets als erstes (vor der Spannung) kontaktiert
werden und darf nur als letztes (nach der Trennung der Spannung) getrennt werden.

Wenn in den Technischen Daten nicht anders angegeben, besitzt das Gerat keine integrierte Schaltung.

e Dieses Produkt ist fir industrielle Umgebungen konzipiert und kann in

kleingewerblichen oder hauslichen Umgebungen Funktionsstérungen verursachen.

18
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Grundlegende Sicherheitshinweise

4.8 Gewadhrleistung und Haftung

Grundsatzlich gelten unsere ,Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen®. Diese stehen dem Betreiber

spatestens seit Vertragsabschluss zur Verfligung. Gewahrleistungs- und Haftungsanspriiche bei Personen- und

Sachschaden sind ausgeschlossen, wenn sie auf eine oder mehrere der folgenden Ursachen zuriickzufiihren

sind:

Nicht bestimmungsgemale Verwendung der Anlage

UnsachgemafRes Montieren, in Betrieb nehmen, Bedienen und Warten des Systems

Betreiben der Anlage bei defekten Sicherheitseinrichtungen oder nicht ordnungsgemaR angebrachten oder
nicht funktionsfahigen Sicherheits- und Schutzvorrichtungen

Nichtbeachten der Hinweise in der Betriebsanleitung bezliglich Transport, Lagerung, Montage,
Inbetriebnahme, Betrieb, Wartung und Risten der Anlage

Eigenmachtige bauliche Veranderungen an der Anlage

Unsachgemal durchgefiihrte Reparaturen

Katastrophenfalle durch Fremdkérpereinwirkung und héhere Gewalt.

Staub, der von BaumaRBnahmen herriihrt, ist von der Anlage fernzuhalten (Abdecken).

Siehe Kapitel Umweltanforderungen (Verschmutzungsgrad)

Festo Didactic 8059512 de
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4.9 Transport

Gefahr durch Kippen

Fir den Transport der Station sind geeignete Verpackungen und geeignete Transportmittel
zu wahlen. Die Station kann mit einem Flurférderfahrzeug an der Unterseite angehoben
werden. Beachten Sie, dass es durch auermittigen Schwerpunkt zum Kippen kommen
kann.

Stationen mit hohen Aufbauten haben einen hochgelegenen Schwerpunkt.
Achten Sie beim Transport auf Kippen.

A VORSICHT

Gefahr durch Bruch einer Geraterolle!

Die Geraterollen sind keine Transportrollen!

Die Geraterollen sind nur fir die Platzierung der Station vorgesehen. Vor der
Inbetriebnahme missen die SchraubfiiRe die Rollen vollstandig entlasten.

Die SchraubfiiRe sind so einzustellen, dass die Station waagrecht steht und mit der
benachbarten Station auf gleicher Hohe ausgerichtet ist.

Beim Transport der Station sind stets Sicherheitsschuhe zu tragen!

Station enthdlt empfindliche Bauteile!

e Vermeiden Sie Riitteln beim Transport

e Die Station darf nur auf festem, schwingungsfreiem Untergrund installiert werden.
e Achten Sie auf eine ausreichende Tragfahigkeit des Bodens.
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4.10 Typenschild

Position Beschreibung

1 Bezeichnung / Konfiguration

2 Interne Materialnummer

3 Auftragsnummer, Chargencode, Baujahr

4 Daten elektrischer Anschluss

5 Stromausnahme, Kurzschlussfestigkeit, Eingangsdruck Druckluft (bar / psi)
6 Unique-DI, eindeutige Maschinenkennung

7 Herstelleranschrift

8 Data-Matrix-Code eines Links auf Internet-Seite des Produktes

9 CE Kennzeichnung

FESTO

1 | CP-F-MOBI-WORK-DOCK-C11

2| Mat.-Nr.: XXXXXXX

3 | Auftrag: aaaaaaaaaa M306 2020
4 | 1AC 230V 50/60 Hz

5 |1=1A SCCR=10kA p=6bar 90 psi
6 | M 357PNLXNKKF c e 9

7 | Festo Didactic SE Ez5[E
Rechbergstrasse 3
DE-73770 Denkendorf [= 8

Typenschild Modul Kistenpuffer / 3S7PNLXNKKF
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Grundlegende Sicherheitshinweise

4.11 CE Konformitatserklarung

IAllgemeine Maschinensicherheit, CE-Konformitat

Die einzelnen Module dieser Anlage beinhalten Steuerungsprogramme, fiir das die Sicherheit

der Maschine evaluiert wurde.

Die Sicherheitsrelevanten Parameter bzw. die Priifsumme der Sicherheitsfunktion ist in der

Betriebsanleitung der jeweiligen Stationen aufgefiihrt.

Wenn Programme geandert werden, kann die Maschinensicherheit beeintrachtigt sein. Ein
gedndertes Steuerungsprogramm kann eine wesentliche Veranderung der Maschine

darstellen.

Die CE — Konformitatserkldrung des Herstellers erlischt in diesem Fall. Der Betreiber muss die

Maschinensicherheit neu bewerten und die CE-Konformitat feststellen
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Grundlegende Sicherheitshinweise

4.12 Schutzeinrichtungen
Zur Risikominderung enthalt diese Maschine trennende Schutzeinrichtungen, um den Zugang zu gefahrlichen
Bereichen zu unterbinden. Diese Schutzeinrichtungen diirfen nicht entfernt oder manipuliert werden.

Beschadigung der Schutzscheibe

e Scheiben dirfen nicht mit scharfem oder alkoholischem Reinigungsmittel gereinigt
werden. Gefahr der Versprodung, Bruchgefahr!

e Beisichtbarer Beschadigung ist diese Schutzeirichtung zu ersetzen. Wenden Sie sich
bitte an unseren Service.

4.12.1 Fliigeltiire am Unterflurschaltschrank

Transparente, schlagfeste Polycarbonatscheibe mit Schlofs.

Zugang nur mit Werkzeug (Schaltschrankschlissel), Werkzeug muss sicher verwahrt sein!
Zugang nur fir Elektrofachkraft.

Die Schutztiir besitzt keine Uberwachung! Achten Sie darauf, dass die Schutztiire stets geschlossen ist.

4.12.2 Not-Halt

Jede Station enthalt einen Not-Halt Schlagtaster. Alle Not-Halttaster in der Anlage sind verkettet. Das
Nothaltsignal schaltet alle Aktoren ab. Zum Wiederanlauf ist eine Quittierung durch den Bediener erforderlich,
es findet kein automatischer Wiederanlauf statt.

4.12.3 Weitere Schutzeinrichtungen

Die einzelnen Komponenten wie beispielsweise Netzteile und Steuerungen besitzen integrierte
Sicherheitsfunktionen wie Kurzschlussschutz, Uberstromschutz, Uberspannungsschutz oder Thermische
Uberwachung. Informieren Sie sich bei Bedarf tiber die Anleitung des entsprechenden Gerétes.
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5 Technische Daten

Parameter

Wert

Elektrik

Betriebsspannung

1AC 230V, 50/60 Hz

Stromversorgungssystem

TNC-S, AuBenleiter L1, Neutralleiter N, Schutzleiter PE

Stromaufnahme

1A

Steuerspannung,
Spannung fir Kleinantriebe

24V DC
sichere Kleinspannung (PELV)

Netzanschluss

IEC 60309, CEE 16 A

Max. Vorsicherung der Installation 16 A
Ableitstrom <=18 mA
Verbindungsleitung zwischen den Systemstecker

Stationen

Schutzklasse

I, Betrieb nur mit Schutzerdung.

Anschluss eines zweiten Schutzleiters aufgrund hohen Ableitstromes erforderlich

Uberspannungskategorie

CAT Il, Betrieb nur an der Gebaudeinstallation

Kurzschlussfestigkeit (SCCR) 10kA
Druckluft

Versorgungsdruck 6 bar, 90 psi
Versorgungsmenge >=40 |/min
Druckluftqualitat EN ISO 8573-1
Drucktaupunkt (Klasse 4) <=+3°C

Umwelt

Betriebsumgebung

Nur innerhalb des Gebaudes verwenden

Umgebungstemperatur

5°C..40°C

Rel. Luftfeuchtigkeit

80 % bis 31° C

Verschmutzungsgrad

2, trockene, nicht leitfahige Verschmutzung

Betriebshohe

Bis 2000 m 0. NN

Emissions-Schalldruckpegel

Loa< 70 dB

Zulassung

CE Kennzeichnung nach

Maschinenrichtlinie
EMV-Richtlinie
RoHS-Richtlinie

EMV Umgebung

Industrielle Umgebung Klasse A (gemaR EN 55011)

Anderungen vorbehalten
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5.1 Aufbau
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Empfohlener Mindestabstand zu rdumlicher Begrenzung 1,2 m / Abbildung dhnlich
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6 Einleitung

6.1 Aligemeines zu CP Factory

Das CP Factory System wurde in enger Zusammenarbeit mit Lehrern und Ausbildern entwickelt. Das Ergebnis
ist ein Ausbildungssystem, das mit véllig neuartigen Eigenschaften die Anforderungen an Modularitat,
Mobilitat, Flexibilitdt und Offenheit bestens erfiillt.

Das Erreichen der in der heutigen komplexen Arbeitswelt erforderlichen Ausbildungsziele

e Sozialkompetenz,

e Fachkompetenz und

e Methodenkompetenz

wird beim Einsatz des CP Factory Systems wesentlich erleichtert.

Die zweiseitigen symmetrischen Basismodule mit zugehdrigem Steuerungsboard und Bedieneinheit sind
identisch und eignen sich mit dem technischen System , Transferstrecke mit Antrieb und Stopper”
hervorragend zur Ausbildung in SPS-Programmierung und Antriebstechnik von Grundlagen bis zum mittleren
Niveau.

Durch die patentierten passiven Palettenumlenker wird der dauerlauffahige Prozess ,,Palettenumlauf” bereits
bei Nutzung eines einzelnen Basismoduls moglich.

Der industrierelevante Basisprozess ,Palettenumlauf” enthalt bereits eine Vielzahl wichtiger Lerninhalte wie
e Antriebstechnik mit Gleichstrom-Getriebemotor

e Antriebstechnik mit Asynchronmotor und Umrichter (Option)

e Antriebstechnik mit Servomotor und Servoumrichter (Option)

e  Paletten - Stop — Einrichtung

e Paletten-Hub- und Indexiereinrichtung (Option)

e Paletten-ldentifikation liber bindre Codierung

e Paletten-ldentifikation mit RFID

e Grundlagen der Elektropneumatik (am Beispiel Stop-Zylinder)

e  SPS Programmierung Grundlagen

e  SPS Programmierung Schrittketten

e SPS Programmierung Betriebsarten

e  SPS Programmierung bindre Codierung

e  SPS Programmierung Kommunikation mit RFID

e  SPS Programmierung / Visualisierung mit Touch Panel

e  SPS Programmierung Kommunikation mit Frequenzumrichter (Option)

Durch das Aufsetzen technologiespezifischer Applikationsmodulen wie Magazine, Handhabungseinheiten oder
Bearbeitungseinheiten wird das Grundmodul Linear zur Station. Die standardisierte mechanische und
elektrische Schnittstelle zwischen Applikationsmodul und Grundmodul ermdglicht die problemlose
Inbetriebnahme.

Fiir nahezu alle Lernfelder bildet das CP Factory System die ideale Plattform. Die Zusammenarbeit
verschiedener Teams wird gefordert und das Prozessverstandnis vertieft.

Speziell auch die Themen rund um Vernetzung, Kommunikation und Datenerfassung kdnnen an diesem System

verstandlich dargestellt und gelibt werden.
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Einleitung

6.2 Ressourcen
Die Trainingsausstattung des Systems besteht aus mehreren Ressourcen. Je nach Prozessauswahl, werden die
verschiedenen Ressourcen genutzt.

Folgende Ressourcen stehen zur Verfligung:

Warentrager / Abbildung dhnlich

Fir den Transport der Paletten stehen diese Warentrager zur Verfligung.
Warentrager Teilenummer in MES - 31

Palette/ Abbildung hnlich

Fir die Aufnahme von jeweils einem Werkstiick stehen diese Paletten zur Verflgung.
Palette Teilenummer in MES - 25
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Abbildung ahnlich

Kiste mit Aufnahme fiir 8 loT back oder 8 l1oT front oder montierte Werkstiicke
Kisten Teilenummer in MES - 29
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Werkstiicke
Werkstiick Bezeichnung Teilenummer
loT main PCB PNo. 800
loT Gyroskop PNo. 811
loT Weatherstation / Wettertation PNo. 812
loT analog PCB / 0-10V analog PNo. 813
loT Display PNo. 814
loT back black PNo. 821
loT front black PNo. 831
loT front blue PNo. 832
loT front red PNo. 833
loT front grey PNo. 834
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Varianten

loT front

Bezeichnung

Platine bestiickt mit

Bezeichnung

Front black
PNo. 831

Variante 1

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: leer
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: leer

<*
<*

Variante 2

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: leer

Variante 3

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: leer
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 4

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 5

Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: leer

Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: leer

Variante 6

Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: leer

Variante 7

Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: leer

Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 8

Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Wetterstation
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loT front

Bezeichnung

Platine bestiickt mit

Bezeichnung

Front black
PNo. 831

N

Variante 9

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: leer

Variante 10

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Gyroskop

Variante 11

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 12

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: Gyroskop
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 13

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: leer

Variante 14

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Gyroskop

Variante 15

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Wetterstation
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Varianten

loT front Bezeichnung Platine bestiickt mit Bezeichnung

<*
<*

Variante 16

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: leer
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: leer

Variante 17

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: leer

Variante 18

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: leer
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 19

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: leer

Steckplatz 4: Wetterstation
Front blue

PNo. 832

Variante 20
Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: leer
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: leer

Variante 21

Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: leer

Variante 22

Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: leer

Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 23

Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Wetterstation
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loT front

Bezeichnung

Platine bestiickt mit

Bezeichnung

Front blue
PNo. 832

N

Variante 24

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: leer

Variante 25

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Gyroskop

Variante 26

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 27

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: Gyroskop
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 28

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: leer

Variante 29

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Gyroskop

Variante 30

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Wetterstation
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loT front

Bezeichnung

Platine bestiickt mit

Bezeichnung

Front red
PNo. 833

Variante 31

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: leer
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: leer

<*
<*

Variante 32

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: leer

Variante 33

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: leer
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 34

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 35

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: leer
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: leer

Variante 36

Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: leer

Variante 37

Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: leer

Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 38

Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Wetterstation
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loT front

Bezeichnung

Platine bestiickt mit

Bezeichnung

Front red
PNo. 833

N

Variante 39

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: leer

Variante 40

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Gyroskop

Variante 41

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 42

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: Gyroskop
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 43

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: leer

Variante 44

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Gyroskop

Variante 45

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Wetterstation
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Varianten

loT front Bezeichnung Platine bestiickt mit Bezeichnung

<*
<*

Variante 46

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: leer
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: leer

Variante 47

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: leer

Variante 48

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: leer
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 49

Steckplatz 1: leer
Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: leer

Steckplatz 4: Wetterstation
Front grey

PNo. 834

Variante 50
Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: leer
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: leer

Variante 51

Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: leer

Variante 52

Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: leer

Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 53

Steckplatz 1: leer

Steckplatz 2: Gyroskop
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Wetterstation
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loT front

Bezeichnung

Platine bestiickt mit

Bezeichnung

Front grey
PNo. 834

N

Variante 54

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: leer

Variante 55

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Gyroskop

Variante 56

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: leer
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 57

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: Gyroskop
Steckplatz 4: Wetterstation

Variante 58

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: leer

Variante 59

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Gyroskop

Variante 60

Steckplatz 1+2: Display
Steckplatz 3: 0-10V / Analog
Steckplatz 4: Wetterstation
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7 Aufbau und Funktion

7.1 Transport

Bewegen von schweren Maschinen/Maschinenteile schidigt den Bewegungsapparat

— Beider Auslieferung der Stationen muss besonders darauf geachtet werden, dass
schwere Maschinen/Maschinenteile nur mit einem geeigneten Flurférderzeug
transportiert werden. Das Gewicht einer Station kann bis zu
500 kg betragen.

— Verwenden Sie geeignete Transportmittel

— Bewegen Sie die Maschinen/Maschinenteile nur an den dafiir vorhergesehenen
Tragepunkte

— Beachten Sie den Lastaufnahmepunkt

Sicherung von Verkehrswegen

— Die Zulieferwege missen vor dem Transport gerdumt und fiir das
Flurférderfahrzeug befahrbar sein. Gegebenenfalls missen Warnschilder oder
Absperrbander angebracht werden.

Vorsicht

—  Beim Offnen der Transportboxen ist Vorsicht geboten, zusitzliche Komponenten,
wie Computer kénnen in der Box mitgeliefert werden, diese sind vor dem

herausfallen zu sichern.

Quetschgefahr Hinde/FiiRe

— Die Stationen dirfen nicht an oder gar unter den AufstellfiiRen gegriffen werden
erhohte Quetsch oder Einklemmgefahr.

—  Beim Ablassen der Station ist darauf zu achten das keine FiiRe unter den

AufstellfiiBen sind.
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—  Wird die Transportbox gedffnet, sind die gegebenenfalls zusatzlichen
Komponenten gegen herausfallen zu sichern und diese zuerst zu entnehmen.

— AnschlieRend kann die Transportbox entfernt/vollstandig ge6ffnet und die Station
entnommen und an lhren Bestimmungsort gebracht werden.

—  Alle hervorstehenden Komponenten sind besonders zu beachten, Sensoren oder
ahnliche Kleinteile kdnnen bei unsachgemaRem Transport sehr schnell zerstort
werden.

—  Uberpriifen Sie bitte den Halt aller Profilverbinder mit einem
Innensechskantschliissel GréRe 4...6. Die Verbinder kdnnen sich beim Transport

aufgrund von unvermeidbaren Vibrationen I6sen.
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7.2 Modul MR Kistenpuffer

7.2.1 Aligemeine Informationen

Das Modul-MR Kistenpuffer ist fiir die Ausgabe und das Verteilen von Boxen zustandig. Das Modul ist auf einer
Aluminiumprofilplatte mit starrem Profilgrundrahmen montiert. Es dient als Zufihrmodul fir Boxen lber 2
Transportbdnder (EIN /AUS). Mit Hilfe der RFID-Technologie kénnen Informationen zum Inhalt der Boxen

gelesen, modifiziert und weitergeleitet werden.

10

11

Abbildung dhnlich
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Pos. Beschreibung

1 Touchpanel

2 Transportband Ausgang
3 Transportband Eingang
4 E/A Modul

5 E/A Modul

6 Steuerung Ein Button

7 Not-Halt Taster

8 Manometer

9 Hauptschalter

10 RFID Sensor

11 Ventilinsel

Festo Didactic 8059512 de
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7.2.2 Versorgung des Moduls MR Kistenpuffer

Spannungsversorgung / Abbildung dhnlich

Position Station

1 Spannungsversorgung 110V / 230V / 400V

2 Spannungsversorgung zu weiterer Station (Optional)
3 Spannungsversorgung zu weiterer Station (Optional)
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7.3 Elektrischer Aufbau
Die Station besitzt zwei Elektro Boards.

Elektro Boards / Abbildung &hnlich

Position Station

1 Board fiir Spannungsversorgung / +T1

2 E/A Board ET200SP 32EIN/32AUS / +K1
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Board fiir Spannungsversorgung / T1 / Abbildung dhnlich

Position | Beschreibung BMK Bezeichnung / Bestellnummer

1 Klemmen XD1

2 Sitop Spannungsversorgung TB1 Sitop 85-550V —24V / 10 A

3 Profinet Schnittstelle fiir RFID KF1 + KF2 Turk BL20-GW-EN-PN / BL20-S4T-SBBS

4 24V Verteilung FC1 MICO 4.6/24VDC/4*1/2/4/6A Murr.9000-41034-0100600
5 Ethernet Switch XF1 Siemens Scalance XB008 / 6GK5008-OBAO0O-1AB2
6 Not-Aus Einheit Fz1 Siemens Sirius / 3SK1111-2AB30

7 Verteilerboard 24V Xz1

8 Not-Aus Board Xz2

9 Anlaufstrombegrenzer QA1 Kaleja M-MZS-4-30 / 06.05.020

10 Anlaufstrombegrenzer QA1 Kaleja M-MZS-4-30 / 06.05.020

11 Klemmen XD2

12 E/A Terminal XD11

44
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Aufbau und Funktion

Position | Beschreibung BMK Bezeichnung / Bestellnummer

1 SPS KF1 Siemens ET200SP / CPU 1512SP F-1PN
2 E/A Terminal XD11

3 E/A Terminal XD12

4 E/A Terminal XD13

5 E/A Terminal XD14

6 Klemmen XD1

7 Verbindungsstecker24V Verteiler XJ1 UMSTBVK 2,5/ 5 GF-5, 08
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7.3.1 RFID Verbindungen

4

Abbildung dhnlich

Position Station

1 Siemens PLC

2 RFID Sensor (G1 -TF1) / TN-CK40-H11147

3 Turk Gateway Profinet |0 / BL20-GW-EN-PN
4 RFID Sensor (G1 -TF2) / TN-CK40-H11147
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7.3.2 Aufbau Not-Halt

KR i A, et

= B-m
[T LT LT[ S | [N ]| |

O[O0 [N

Beispiel Not-Aus Verbindungen mit Not-Halt Verteiler /Abbildung dhnlich

Position Beschreibung

1 Not-Halt Einheit

2 Klemme 1/ 24V Not-Halt Verteiler an Station

3 Klemme 2 / 24V Not- Halt Verteiler an Station

4 Klemme 3/ 24V Not- Halt Verteiler an Station

5 Klemme 4 / 24V Not- Halt Verteiler an Station

6 EIN1 Klemme Not- Halt Schalter Schalter — Verteiler von einer weiteren Station
7 AUS1 Klemme Not- Halt Schalter Schalter — Verteiler von einer weiteren Station
8 AUS2 Klemme Not- Halt Schalter Schalter — Verteiler von einer weiteren Station
9 24V Klemme Not Halt Schalter
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1
10 pol. Kabel zu nédchster Station oder Briickenstecker |
10 pol. cable to next station or bridge plug

Aufbau des Not-Halt Systems / Abbildung dhnlich

Das Not-Halt System wirkt sich auf die Ganze Linie aus, wird also ein Not-Halt gedriickt, bleiben alle Stationen
in der Linie stehen (Ressourcennummer 1 bis16).
Die Station Pick & Sort, die MBUF und das ASRS20 sind von diesem Not-Haltsystem ausgeschlossen da sie

separat stehen und nur auf den Not-Halt der eignen Station reagieren (Ressourcennummer 17-19).

Fir die Verbindung von einer Station zur folgenden dienen die Not-Halt Platinen welche in jeder Station zum
Einsatz kommt. Diese werden mit 10 poligen Kabeln verbunden und leiten alle Not-Halt Informationen von
einer Station zur nachsten.

Beginnend am PowerSchrank wird ein 10 poliges Kabel an der ersten Station auf die X1 Schnittstelle der Not-
Halt Platine gesteckt, von dort geht es von der X2 der Not-Halt Platine an die X1 Schnittstelle der

Not-Halt Platine von der Folgestation. Wird keine weitere Station angeschlossen, muss an der letzten Station
ein Briickenstecker an X2 der Not-Halt Platine gesteckt werden.

Stationsintern werden die Informationen von X4 der Not-Halt Platine verarbeitet.
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F2-XZ2-X1

F2-XZ2-X2

F2-XZ72-X3

F2-XZ72-X4

Not-Halt Platine / Abbildung &hnlich

Platine Not-Halt Verschaltung

o F2-XZ2-X1
Not-Halt Kopplung Eingang / Wenn keine Vorgangerstation vorhanden ist, ist hier oder am Systemstecker
ein Briickenstecker anzubringen.

o F2-XZ2-X2
Not-Halt Kopplung Ausgang 1 / Wenn keine Folgestation vorhanden ist, ist hier oder am Systemstecker ein
Briickenstecker anzubringen.

o F2-XZ2-X3
Not-Halt Kopplung Ausgang 2 / fiir den Anschluss einer weiteren Station oder einer externen Maschine
(z.B. fiir Grundmodul Weiche — hier kann am Abzweig ein weiteres Modul stehen, oder an einem Bypass
kann z.B. eine CNC Bearbeitungsmaschine stehen) ansonsten ist ein Briickenstecker anzubringen.

o F2-XZ2-X4

Anschlussklemmen fiir Bedienfeld, Stromversorgung, Not-Halt-Relais
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7.3.3 Not-Halt freigeben
Der folgende Ablauf ist exemplarisch fiir das Grundmodul Linear erlautert. Bei allen weiteren Stationen des CP-

Factory Systems wird der Not-Halt auf die gleiche Art und Weise frei gegeben.

Not-Halt Halt Button heraus ziehen
Blauen Reset Button driicken
Eventuell vorhandene Werkstlicke entnehmen

P w N e

Fehler am HMI quittieren, hierzu auf die Fehlermeldung klicken.

e MES-Mode 15:39:15

CP Factory
el {Home HEinrichten HParameter ][System
Betriebsart J
Ubersicht ]
Richten
Benutzer ]
Automatik MES-Mode
Einrichten
Ende
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5. Die Fehlermeldung wird im Hauptfenster angezeigt. Nachdem die Fehlersituation behoben ist, kann diese

durch Driicken des RESET Buttons quittiert werden. Bei Siemens Steuerung erscheint hier ein Check

Button.
No operation mode ~ 5.05.2020
FesTo [ G
CP Factory
ij;:ﬁe [Home ’ ‘Einrichten ] [Parameter ] [System ’

e | | I W
S L
|

Benutzer

5
Reset
6. Den Home Button driicken
Vorwahl Automatik ~ 5.05.2020
FEST - Betri
O Home - Betriebsart kil 154253
6 [Home ’ [Einrichten | ‘Parameter ’ ‘System ]
Ubersicht ‘
Benutzer ]
Reset
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7. Blinkt der Richten Button, diesen driicken um die automatische Grundstellungsfahrt zu starten.

Richten Button driicken = automatische Grundstellungsfahrt

Einrichten Button driicken = Handbetrieb

. Vorwahl Automatik ~ 5.05.2020
FESTD Home - Betriebsart UH::ES_;O(:;:E' I 10:45-31
CP Factory
;:3:;@ ‘Home ‘ ‘Einrichten | ‘Parameter ’ ‘System

Betriebsart ]

7 Ubersicht ]
Richten
Benutzer ]
Automatik Default-Mode
Ende

8. An einer Roboterstation ist der Roboter nun in seine Grundstellung zu fahren (siehe Handbuch Roboter)
9. Automatik Button drticken

Vi hl Automatik ~ 5.05.2020
FESTO Home - Betriebsart orwati Automat AA-
Default Mode 10:44:18
CP Factory
::::ﬁe ‘Home HEinrichten HParameter HSystem
Betriebsart }
Ubersicht }
Richten
Benutzer }
9
Einrichten
Ende
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7.4 Inbetriebnahme
Das Modul besitzt mehrere Komponenten die bei der Inbetriebnahme angeschlossen werden miissen. Die
Vorgehensweise hierzu ist in den folgenden Kapiteln beschrieben.

7.4.1 Pneumatische Inbetriebnahme

Der mechanische Aufbau muss erfolgt und abgeschlossen sein. Zu Beginn ist das Modul an das pneumatische
System des Raumes anzuschlieBen. Die Wartungseinheit hierfiir ist vom Kunden bereit zu stellen und sollte sich
unmittelbarer Ndhe befinden. Der Kupplungsstecker hat eine 5 mm Nennweite. Sollte das vorhandene System
mit 7.9 mm Nennweite ausgestattet sein, ist es moglich den Kupplungsstecker der Wartungseinheit gegen
einen groReren (Zwischensttick 1/8 auf 1/4 notwendig) auszutauschen.

Ist dies erfolgt, kann die Station mit 6 bar versorgt werden und die pneumatische Inbetriebnahme ist
abgeschlossen.

7.4.2 Elektrische Inbetriebnahme
Nun muss das Modul mit elektrischer Spannung (400V) versorgt werden. Die Spannung muss vom Kunden zur
Verfligung gestellt werden. Auch eine fachmannische Verlegung muss gewahrleistet sein.

7.5 Sichtpriifung
Die Sichtprifung muss vor jeder Inbetriebnahme durchgefiihrt werden!
Uberpriifen Sie vor dem Start der Station:
e die elektrischen Anschlisse
e den korrekten Sitz und den Zustand der Druckluftanschlisse
e die mechanischen Komponenten auf sichtbare Defekte
(Risse, lose Verbindungen usw.)
e die NOT-Halt Einrichtungen auf Funktion

Beseitigen Sie entdeckte Schaden vor dem Start der Station!
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7.6 Sensoren justieren
7.6.1 Naherungsschalter (Stopper Identsensor)

Abbildung &hnlich

Position Beschreibung

1 Lichtschranke — 2 Stopper Mitte belegt (BG2 Band 1/ BG12 Band 2)

2 Lichtschranke— 1 Zulauf belegt (BG1 Band 1/ BG11 Band 2)

3 Lichtleitergerat (BG1+2 / BG 11+12)

4 Lichtschranke — 4 Stopper Auslauf belegt (BG3 Band 1/ BG13 Band 2)
5 Lichtschranke — Kiste auf vorderer Position (BG7 Band 1/ BG17 Band 2)
6 Lichtleitergerat (BG3+7 / BG 13+17)

Die Lichtschranke zur Erfassung der Kisten auf dem Transportband besteht aus dem Lichtleitergerdt und dem
Lichtleiter. Das Lichtleitergerat arbeitet mit sichtbarem Rotlicht. Der Lichtleiter ist iber die Lichtleiteraufnahme
verschiebbar, um die Position am Band anzupassen. Wird die Kiste am Bandanfang aufgelegt oder fahrt diese
an das Ende des Transportbandes, unterbricht diese die Lichtschranke und das Lichtleitergerat meldet dies an

die Steuerung.
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Voraussetzungen

— Lichtleitergerat montiert.

— Elektrischer Anschluss des Lichtleitergerates hergestellt.
— Netzgerét eingeschaltet.

Vorgehen

1. Schrauben Sie die beiden Lichtleiterkopfe in die Sensorhalter.

2. Richten Sie die Lichtleiter zueinander aus.

3. Montieren Sie die Lichtleiter am Lichtleitergerat.

4. Lichtleiter einstellen: Standard 1-Signal, wenn keine Kiste am "Bandanfang / Bandende vorhanden"; Wenn

kein 1-Signal, Lichtleiterkdpfe zueinander ausrichten und Lichtleiter-Poti einstellen, bis 1-Signal anliegt;
Wenn eine Kiste am Bandanfang / Bandende vorhanden ist, dann muR das Signal unterbrochen werden (0-
Signal)

Hinweis
Maximal 12 Umdrehungen der Einstellschraube sind zulassig.

5. Kontrollieren Sie die Einstellung durch Einlegen einer Kiste.

Hinweis
Alle Kisten missen sicher erkannt werden.

Dokumente

e Datenblatter / Bedienungsanleitungen
Lichtleitergerat SOEG_L und Lichtleiter SOEZ-SE
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7.6.2 Naherungsschalter (Indexier Einheiten)

\) .

Abbildung ahnlich

Position Beschreibung
1 Sensor Indexier Einheit 1 Bolzen ausgefahren (BG4) / 574334 (SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D)
2 Sensor Indexier Einheit 2 Bolzen ausgefahren (BG5) / 574334 (SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D)

Die Ndherungsschalter werden zur Endlagenkontrolle des Zylinders fir die Indexier Einheit eingesetzt. Die

N&dherungsschalter reagieren auf einen Permanentmagneten auf dem Kolben des Zylinders.
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Voraussetzungen

Indexier Einheit montiert.

Pneumatischer Anschluss des Zylinders hergestellt.
Druckluftversorgung eingeschaltet.

Elektrischer Anschluss der Ndherungschalter hergestellt.
Spannungsversorgung ist vorhanden

Vorgehen

1. Der Zylinder ist in der Endlage die abgefragt werden soll.

2. Verschieben Sie den Naherungsschalter, bis die Schaltzustandsanzeige (LED) einschaltet.

3. Verschieben Sie den Naherungsschalter in die gleiche Richtung um einige Millimeter, bis die
Schaltzustandsanzeige wieder erlischt.

4. Verschieben Sie den Ndherungsschalter an der halben Strecke zwischen Einschalt- und Ausschaltpunkt.
Drehen Sie die Klemmschraube des Naherungsschalters mit einem Sechskantschraubendreher SW 1,3 fest.

6. Kontrollieren Sie die Positionierung des Naherungsschalters durch wiederholte Probeldufe des Zylinders.

Dokumente

Datenblatter / Bedienungsanleitungen
N&herungsschalter 574334 (SMT-8M-A-PS-24V-E-0,3-M8D)
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7.7 Drosselriickschlagventile einstellen

Drosselriickschlagventile / Abbildung dhnlich

Position Beschreibung
1+2 Drosselriickschlagventile GRLA fiir Indexiereinheit 1
3+4 Drosselriickschlagventile GRLA fiir Indexiereinheit 2
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Drosselriickschlagventile werden zur Regulierung der Abluftmenge bei doppeltwirkenden Antrieben eingesetzt.

In umgekehrter Richtung stromt die Luft (iber das Riickschlagventil und hat vollen Durchgangsquerschnitt.
Durch freie Zuluft und gedrosselte Ablauft wird der Kolben zwischen Luftpolstern eingespannt (Verbesserung
des Laufverhaltens, auch bei Lastanderung)

Voraussetzungen

— Pneumatischer Anschluss der Zylinder hergestellt.

— Druckluftversorgung eingeschaltet.

Vorgehen

1. Drehen Sie die beiden Drosselriickschlagventile zunédchst ganz zu und dann wieder etwa eine Umdrehung
auf.

2. Starten Sie einen Probelauf
Drehen Sie die Drosselriickschlagventile langsam auf, bis die gewlinschte Kolbengeschwindigkeit erreicht
ist.

Dokumente

e Datenblatter
Drosselriickschlagventil (193138)
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8 Bedienung

Das Kapitel Bedienung beschreibt die zum Betrieb notwendigen Bediengerdte und deren Anschlisse. Die
Funktionen der Bediengerate sind fiir den Anwender frei programmierbar und im Auslieferungszustand nicht
zugweisen.

Die folgenden Bedienhinweise verstehen sich somit als allgemeingultig.

8.1 Die Bedienleiste der Station

Um die Station zu Versorgen und um diese zu starten, muss die Stromversorgung aktiviert werden. Nach dem
Starten der Steuerung kann die Station liber das Bedienfeld bedient werden. Die Funktionen am Bedienfeld
sind gleich dem Touch Panel.

2

Bedienpanel / Abbildung dhnlich

Nr. Name Element Funktion
1 Lampe ein Richten fertig
Steuerung ein SF1
Lampe aus Warten auf Richten
2 Not-Halt FQ1 Funktion Not-Halt
3 Hauptschalter QB1 Hauptschalter Spannungsversorgung
4 Manometer Zeigt den Luftdruck an
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8.2 Ablaufbeschreibung Box einlagern

— auf Box zum

Ein- oder Auslagem warten

| |
keine Box verfligbar ‘ Box verfiigbar

RFID auslesen

RFID_RDY

—
Tellenummer der Box Uberpriifen

| |
£0 | diBoxPNo=0

Box in unbekannt umschreiben

Box in MES einbuchen

MES bereit

PR lswahien was angezeigt

werden soll

diBoxPNo=0 and diBoxPNo=0 and diBoxPNo =
diReqBoxPNo=0 diReqBoxPNo =0 diReqBoxPNo

elge: Inhalt der Box und

Button Auftrag akzeptieren

andere

nichts anzeigen Anzeige: Box anfordern Anzeige: Box entnehmen

Auftrag akzeptieren Button
wurde gedriickt

oo o
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orheriger Schritt

f—
warten bis nachster Stopper frei

topper freigeben und Box zu
nachstem Stopper transportieren

————
Box in MES umschreiben

Stopper schlielfen
auf Robotino warten

Sende Handshake
Stopper freigeben

Stopper schlielfen
Handshake |6schen
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8.3 Ablaufbeschreibung Box auslagern

auf Robotino warten

— "
Transportband einschalten
Handshake senden

Handshake loschen und
Band ausschalten

Warten bis der nachste
Stopper frei ist

‘Transportband einschalten
Stopper freigeben

- Transportband anhalten
Stopper schlieen
Box in MES schreiben
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8.3.1 Automatik starten

Abbildung ahnlich
1. Alle NOT- Halt- Signalgeber (Drucktaster, Tiirkontakt, Lichtschranken, usw.) sind nicht betatigt bzw.
aktiviert und entriegelt.
2. Hauptschalter einschalten
3. Richten Taste leuchtet blau, Richten Taste driicken
4. HMI wird gestartet und fahrt hoch
5. Eventuell angezeigte HMI Fehlermeldungen quittieren
6. Am HMI die Betriebsart Home wahlen
. Vorwahl Automatik 19.09.2019
FESTO ’ Home - Betriebsart ‘
CP Factorv MES-Mode  [|| 05:06:53
6 BUF-B J 3 ) — N
T Home E‘ ‘ Einrichten ﬁ‘ ‘ Parameter %‘ System -n-
‘-) Betriebsart ‘
= Richten MES-Mode v
‘—) Ubersicht ‘
‘—) Benutzer ‘ Automatik
‘ | cwridten
Ende

HMI —Home Betriebsart 1

7. Den Einrichten Mode Button driicken — der Button wird blau hinterlegt
8. Die Station wird gerichtet
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e i . Vorwahl Automatik ‘ 19.09.2019
S ‘ Home - Betriebsart ‘ |
BUF-B = i 1
‘Home E’ ‘Einrichten h‘ ‘Parameter &’ | System ﬁ
’-) Betriebsart |
- Richten MES-Mode v
’-) Ubersicht ‘
’-) Benutzer ‘ Automatik
2 Ende
HMI —Home Betriebsart 2
9. Nach dem Richtenvorgang die Ende Taste driicken.
10. Alle eventuellen Fehler und Warnungen am HMI quittieren.
FESTO ) i Vorwahl Automatk | 19.09.2019
L ’ Home - Betriebsart ‘ e[| 5065
BUF-B
‘Home ﬁ‘ ‘Einrichten h‘ ‘Parameter %‘ System ﬁ
=> Betriebsart
‘ ‘ Richten Default-Mode 11
Ubersicht
12 1-) ‘ Default-Mode
Einrichten
Ende

HMI —Home Betriebsart 3
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11.
12.

13.

14.

Gewiinschten Mode auswahlen.

MES-Mode

Im MES Mode werden samtliche Prozesse von der MES Software zentral gestartet, ausgefiihrt und
Uberwacht. Alle Stationen missen hierfiir in den MES Mode gestellt und Automatik gestartet werden.
Default Mode

Im Default Mode wird der Automatikablauf nicht zentral gesteuert, es werden alle Informationen aus den
Transitionstabellen (Siehe Kapitel Schematischer Prozessablauf) an jeder Station separat ausgelesen und
abgearbeitet.

Automatik Button blinkt

Einzugsgefahr an den Gurtbandern
— Beim starten des Automatikbetriebs beginnen sich die Riemen der
& Transportbander zu bewegen, hierbei entsteht Einzugsgefahr.
— Beim Start nicht direkt an den Bandenden stehen oder sich festhalten, gentigend
Abstand halten.
— Das Nichtbeachten der aufgefiihrten Hinweise kann zu Verletzungen fiihren.

15.

Zum Starten des Automatikbetriebs ist der blinkende Automatik Button (1) am HMI der Station zu driicken.

FESTO ) . Vorwahl Automatik 19.09.2019
s ’ Home - Betriebsart ‘ —— ||
BUF-B
‘Home ﬁ‘ 'Einrichten " ‘Parameter %‘ System ﬁ-
=> Betriebsart
1 ‘ Richten MES-Mode 7
1—) Ubersicht ‘
1 } —BenutEer “ Automatik
Einrichten
Ende

16. Automatik ist aktiv.
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8.3.2 Automatik beenden

1. Ein Automatikablauf ist aktiv
2. Den Ende Button driicken

FESTO ) " Vorwahl Automatik ’19.09.2019
ot ‘Home Betriebsart ’ it | S
BUF-B
IHome ﬁ’ ‘Einrichten ﬁl \Parameter % ‘System ﬁ
Betriebsart
‘-) ’ Richten MES-Mode Vv
‘-) Ubersicht ’
-
Einrichten
1
Ende

3. Die Station flihrt Ihren Ablauf bis zum Takt Ende aus. Wahrend dieser Zeit blinkt der Ende Button.
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8.4 Betriebsarten
8.4.1 Automatikbetrieb

Einrichten ‘03.06.2016
]

FESTO | Home - Betriebsart e | s 2
LY
h | Parameter é‘ System ﬁ
1 . 3
RICITCETT Default—MOde v DEfault'MOde
Default-Mode
Automatik MES-Mode
Ende Ende |
Pos. Beschreibung
1 Hier kann zwischen der Betriebsart Default und MES gewechselt werden
2 Anzeige der aktuellen Betriebsart
3 Hier kann zwischen der Betriebsart Default und MES gewechselt werden

MES-Mode

Im MES Mode werden samtliche Prozesse von der MES Software zentral gestartet, ausgefiihrt und
Uberwacht. Alle Stationen miissen hierfiir in den MES Mode gestellt und Automatik gestartet werden.
Default Mode

Im Default Mode wird der Automatikablauf nicht zentral gesteuert, es werden alle Informationen aus den
Transitionstabellen (Siehe Kapitel Schematischer Prozessablauf) an jeder Station separat ausgelesen und
abgearbeitet.

8.4.2 Einrichtbetrieb

Im Einrichtbetrieb konnen samtliche Sensoren angezeigt und Aktoren vom HMI aus angesteuert werden. Dies

wird zur Fehlersuche oder bei der Inbetriebnahme eingesetzt.

8.5 Bedienung des HMI Touchpanels

Die Bedienung an den Grundmodulen ist identisch und gilt deshalb fir alle Grundmodule. Fir die hier

notwendigen Beschreibungen dient exemplarisch ein Grundmodul mit dem Applikationsmodul Bohren.

Ergdanzende Bedienmoglichkeiten werden in den jeweiligen Handbiichern gesondert beschrieben. Die

Bedienung ist nicht abhdngig vom Typ des Bedienpanels, Festo und Siemens Panel besitzen dieselben

Funktionen.
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8.5.1 Meniiaufbau des Bedienpanels

‘ Vorwahl Automatk —27-16-2617

4FE‘.:‘FFBTHome Puffer

MES-Mode — BH—i2eti4

gﬁcrkauc\tgo;zanuell Home E‘  Einrichten \h‘ ‘Parameter %‘ System #
> Betriebsart 9 — L i) g—
3 @ I Puffer(2,1]
— > Auftrag s ﬁ
|
- Puffer Rt
' Benutzer

Puffrt1 2 I

Position Beschreibung

Anzeige/Beschreibung des Menus (Haupt oder Untermenii).
Anzeige von Meldetexten — siehe Kapitel Fehlermeldungen und Meldetexte am HMI

Hauptmendi (wird immer gleicht angezeigt)

Bedienart Home:
hier kann das Modul gesteuert werden, der Mode (Default/MES) kann gewahlt, der Automatik oder der Einrichtbetrieb kann
ebenfalls bedient werden.

Bedienart Einrichten:

2 Hier kann die Applikation im Einrichtbetrieb manuell bedient werden

Bedienart Parameter:
Hier werden die Parameter der Applikation eingestellt, eine Simulation kann gestartet werden, die Transitionen werden
festgelegt oder das Band

Bedienart System:
hier werden die Systemparameter wie Sprache, Uhrzeit usw. eingestellt

Untermend im Hauptmeni
Wechselnder Inhalt, in Abhangigkeit vom Hauptmeni

4 Wechselnder Inhalt, in Abhangigkeit vom Haupt oder Untermenii

5 Anzeige der Betriebsart Automatik oder Einrichten

6 Anzeige ob Default oder MES Betriebsart gewahlt ist (Default Mode nicht vorhanden)
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8.5.2 Bedienart Home
Untermenii Betriebsart

FEETD H Betri b rt Vorwahl Automatk  |27.10.2017
‘ EHRE R MES-Mode Bl 12:10:03

CP Factory , £ | p— L I 0
Docking Manuell Home & | | Einrichten h Parameter é System ﬁ-

1 ‘ - Betriebsart ‘

N

Richten Default-Mode +

> Auftrag ‘ Default-Mode
e Automatik MES-Mode

‘ ;) Benutzer ‘

Einrichten

Ende

3
4
5

In der Bedienart Home, kann die Betriebsart sowie der gewiinschte Mode (MES oder Default) ausgewahlt und gestartet werden.

Position Beschreibung

1 Richten Button: die Betriebsart Richten wird gestartet

2 Automatik Button: Hier wird ein Automatikablauf in Abhangigkeit des Modes (Default/MES) gestartet

3 Applikationsmodul in Betrieb zu nehmen oder fiir die Fehlersuche geeignet.

Einrichten Button: Hier kann das Applikationsmodul manuell gesteuert und Sensoren angezeigt werden. Um ein

Es gibt keinen Unterschied beziglich des Modes — der Einrichtbetrieb ist unabhangig von Default oder MES Mode.

4 Ende Button: Hier wird die aktuell aktive Betriebsart gestoppt.

5 Auswahl des Modes:
Default — nicht vorhanden — kann nicht ausgewahlt werden
MES — Automatikablauf wird von MES Software komplett gesteuert
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Untermenii Auftrag

27.10.2017

Automatik
MES-Mode B 12:27:55

FESTO | Home - Auftrag

CP Factory Y i h %; ﬁ'
= Home Einrichten Parameter | | System
Docking Manuell = ¥
= Betriebsart | | auftrag Kiste Entnehmen Auftrag Kiste Zufiihren
= Auftrag ‘
S—— Bitte Kiste entnehmen Bitte Kiste entnehmen !
5 puffer ' | und entpacken !
- Benutzer \
Kiste fiir Platinen
Kiste trotzdem
heraus —
schicken!
Kisteninhalt | Beschreibung
3 Box PNo: 27 BoxID: 3 Box PNo: 27 BoxID: 4 — | EE—
Position Beschreibung
1 Anzeige der Kiste die vom Modul zu entnehmen ist.
5 Hier kann der Kisteninhalt angezeigt werden — HTML Seite wird ge6ffnet und der ,,Ist-Inhalt” wird von MES ausgelesen und
angzeigt.
3 Die Box PNo: die Teilenummer der Box wird hier angezeigt
Box ID: die ID der Box wird hier angezeigt
4 Anzeige der Kiste die dem System zugefiihrt werden soll
5 Kiste trotzdem heraus schicken!
Wird eine Box auf das Band gelegt, sucht das Modul nach einem Auftrag fir die Box, bucht diesen auf die Box und sendet
diese aus.
Gibt es keinen Auftrag flr diese Box, die Box liegt aber trotzdem auf dem Band, fordert das Modul dazu auf, die Kiste
manuell zu entnehmen (solange kein Auftrag vorliegt). Soll die Box aber trotzdem tber das Transportband aus der Station
ausgegeben werden, kann der Button , Kiste trotzdem heraus schicken” gedriickt werden und die Box wird tber das
Tranportband ausgegeben.
6 Beschreibung
Hier wird der Inhalt der Kiste angegeben. HTML Seite wird ge6ffnet und der ,,Soll-Inhalt“ wird von MES ausgelesen und
angzeigt.
7 Die Box PNo: die Teilenummer der Box wird hier angezeigt

Box ID: die ID der Box wird hier angezeigt
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Untermenii Puffer

Vorwahl Automatk  |27.10.2017
FESTO l Home - Puffer ‘

MES-Mode | ‘ 12:11:45

h’ ‘Parameter %‘ ‘System ﬂ

CP Factory ‘
Docking Manuell Hame

-» Betriebsart t
- Auftrag Bl I BRI *
= Puffer

B |Einrichten

-> Benutzer

Die Ein/Ausgange der Station werden hier angezeigt.
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Untermenii Benutzer

Hier ist es moglich verschiedene Bediener anzulegen. Die Funktion ist unabhangig vom gewahlten Mode (MES —
oder Default)

Vorwahl Automatk |27.10.2017
Home - Benutzer ‘

FESTO l MES-Mode Bl 12:12:03
CP Factory Y E ’ ‘ N ;
Docking Manuell ’Home E‘ ‘Emrlchten ‘ Parameter é‘ VSystem ﬁ-

Betriebsart
> riebsa Benutzerdialog
- Auftrag
> Puffer
= Benutzer
Mit einem Klick auf den Button Benutzerdialog 6ffnet sich das folgende Fenster.
Vorwahl Automatk  |27.10.2017
Home - Benutzer ‘ ‘

FESTO l MES-Mode Bl 12:12:03
oty "o @Y cononen | [prometer [ spven 43
Docking Manuell Home =] ‘Emrlchten ‘ Parameter System j

Betriebsart
» riebsa Benutzerd —

- Auftrag Benutzer:
> purer | [

=» Benutzer Kennwort:

Abbrechen

Klickt man in die Felder Benutzer oder Kennwort, 6ffnet sich das Eingabefenster und die Benutzerdaten konnen
eingegeben werden.
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8.5.3 Bedienart Einrichten
Untermenii Box Eingang

27.10.2017

FESTO | Einrichten - Box Eingang e I’ S

oy [Pome @Y [covcuen g Bl oen 3
Docking Manoell Home i |Einrichten Parameter | System ‘

‘ Vorwahl Automatik

=

Il

—  Links T1QAL Rechts
IS X Ou Vorwahl
1_QAL langsam ( irue)

Dow
L (Gl_Mgl) notBGS ST1

4 \-) RFID 2 “*'W"'s'* 2

Down
| 00000ms 3

Position Beschreibung

Links : Band bewegt sich nach links gegen den Uhrzeigersinn
1 T1QA1: Anzeige Transportband
Rechts: Band bewegt sich nach rechts im Uhrzeigersinn

Box Out: Band nach links bewegen (Aktor T1_QA1 wird aktiviert, leuchtet blau wenn aktiv )
Vorwahl langsam: Bandgeschwindigkeit langsam stellen

Slow: Band langsam bewegen (leuchtet blau wenn aktiv)

Box In: Band nach rechts bewegen (Aktor T1_QA1_ wird aktiviert, leuchtet blau wenn aktiv)

3 Down: Stopper ST1 herunter fahren (G1_MB1 wird aktiviert — leuchtet blau wenn aktiv)
not GB5: Stoppder unten - Sensor BG5 darf nicht aktiv sein (leuchtet griin wenn nicht aktiv)
ST1: Anzeige Stopper ST1

G1_BG5: Sensor BG5 zeigt an wenn Stopper oben (leuchtet griin wenn aktiv)

Up: Stopper ST1 hoch fahren (G1_MB2 wird aktiviert — leuchtet blau wenn aktiv)

4 Down: Stopper ST2 herunter fahren (G1_MB3 wird aktiviert — leuchtet blau wenn aktiv)
not GB6: Stoppder unten - Sensor BG6 darf nicht aktiv sein (leuchtet griin wenn nicht aktiv)
ST2: Anzeige Stopper ST2

G1_BG6: Sensor BG6 zeigt an wenn Stopper oben (leuchtet griin wenn aktiv)

Up: Stopper ST2 hoch fahren (G1_MB4 wird aktiviert — leuchtet blau wenn aktiv)
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Untermenii Box Ausgang

e Vorwahl Automatik  (27.10.2017
FESTO ’ Einrichten - Box Ausgang ‘ i I’ —
CP Factory — _— ‘ ‘ L‘ [ #
Docking Manuell ‘Home E‘ ‘Emrlchten h Parameter é | System ‘
’-) Box Eingang
’-) Box Ausgang ‘
’-) RFID 1
> RFID 2
1
T1QA2 Rechts
Ve 2
jangeam | (7o) | B8R 1
notBG15 3
4
notBG16
Position Beschreibung
Links : Band bewegt sich nach links gegen den Uhrzeigersinn
1 T1QAZ2: Anzeige Transportband

Rechts: Band bewegt sich nach rechts im Uhrzeigersinn

Box Out: Band nach links bewegen (Aktor T1_QA2 wird aktiviert, leuchtet blau wenn aktiv )
Vorwahl langsam: Bandgeschwindigkeit langsam stellen
Slow: Band langsam bewegen (leuchtet blau wenn aktiv)
Box In: Band nach rechts bewegen (Aktor T1_QA2_ wird aktiviert, leuchtet blau wenn aktiv)

Down: Stopper ST3 herunter fahren (G1_MB11 wird aktiviert — leuchtet blau wenn aktiv)

not GB15: Stoppder unten - Sensor BG15 darf nicht aktiv sein (leuchtet griin wenn nicht aktiv)
ST3: Anzeige Stopper ST3

G1_BG15: Sensor BG15 zeigt an wenn Stopper oben (leuchtet griin wenn aktiv)

Up: Stopper ST3 hoch fahren (G1_MB12 wird aktiviert — leuchtet blau wenn aktiv)

Down: Stopper ST4 herunter fahren (G1_MB13 wird aktiviert — leuchtet blau wenn aktiv)

not GB16: Stoppder unten - Sensor BG16 darf nicht aktiv sein (leuchtet griin wenn nicht aktiv)
ST4: Anzeige Stopper ST4

G1_BG16: Sensor BG16 zeigt an wenn Stopper oben (leuchtet griin wenn aktiv)

Up: Stopper ST4 hoch fahren (G1_MB14 wird aktiviert — leuchtet blau wenn aktiv)
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Untermenti RFID Box Eingang

FESTO ‘ Einrichten - RFID Box Eingang — I‘nllzolzzo;;

CP Factory ‘Home g |Einrichten h’ ' Parameter ﬁ: System -n

‘ Vorwahl| Automatik

Docking Manuell

1 - Box Fingang initialis. RFID Box Eingang (TF1) H
2 . /
,') Box Ausgang — Jesen ONo: +0

3 = RFID 1 3 OPos: +0 busy 8
schreiben Box 9

4 =» RFID 2 ‘ Box ID: +3 error ———————
Daten - . 10

o BoxPNo: +27 timeout ———

5

Position Beschreibung

1 Initialis.: RFID Modul initialisieren / Nur einmalig nach start der Steuerung notwendig
2 Lesen: Daten aus dem RFID Tag lesen

3 Schreiben: Aktuelle Daten auf den RFID Tag schreiben

4 Daten Idschen: Alle Daten des RFID l6schen

5 Anzeige der RFID Tag Daten

6 Anzeige Tag present: griin wenn ein RFID Tag erkannt ist

7 Anzeige ready: griin wenn ein RFID Tag bereit ist

8 Anzeig busy: griin wenn der RFID Tag bearbeitet wird

9 Anzeige error: griin wenn ein Fehler am RFID Tag vorhanden ist
10 Anzeige timeout: griin wenn ein Timeout Fehler vorliegt

© Festo Didactic 8059512 de 77



Bedienung

78

Untermenti RFID Box Ausgang

= = Vorwahl Automatk  |27.10.2017

FESTO ‘ Einrichten - RFID Box Ausgang I‘ ———
CP Factory Py — = N

Docking Manuell ‘Home B Einrichten h’ ‘Palameter g System -n

[EEY

—~ ' => BoxFingang | Init

2 :
v-) Box Ausgang — Lesen ONo: +0
3 |2 RFID1 : OPos: +0
Schreiben Box
=» RFID 2 Box ID: +4
4 ‘ :
Daten BoxPNo: +27
5 I6schen

RFID Box Ausgang (TF2)

0

O [\O |00

busy
error

timeout

Position Beschreibung

1 Initialis.: RFID Modul initialisieren / Nur einmalig nach start der Steuerung notwendig
2 Lesen: Daten aus dem RFID Tag lesen

3 Schreiben: Aktuelle Daten auf den RFID Tag schreiben

4 Daten Idschen: Alle Daten des RFID l6schen

5 Anzeige der RFID Tag Daten

6 Anzeige Tag present: griin wenn ein RFID Tag erkannt ist

7 Anzeige ready: griin wenn ein RFID Tag bereit ist

8 Anzeig busy: griin wenn der RFID Tag bearbeitet wird

9 Anzeige error: griin wenn ein Fehler am RFID Tag vorhanden ist
10 Anzeige timeout: griin wenn ein Timeout Fehler vorliegt

Festo Didactic 8059512 de



Bedienung

8.5.4 Bedienart Parameter
Untermenii Applikation

. ) Vorwahl Automatk  |27.10.2017

FESTO ‘ Parameter - Applikation ‘ et B s
CP Factory = [ p—— , &l [ |
Docking Manuell 'Home E‘ ‘Elnrlchten ﬁ’ ‘Palameter %’ System #

'-) Applikation ‘

Da kein Default Mode an diesem Modul verfligbar ist, besitzt das Modul kein Parameter fiir die Applikation und
auch keine Transitionen.
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8.5.5 Bedienart System

Untermenii Einstellungen

FESTO | System - Einstellungen

Vorwahl Automatk  (27.10.2017
MES-Mode Bl 12:13:19

CP Factory ‘ 5 | ‘h : % p— ﬁ'
Docking Manuell Home E\ Einrichten ‘ Parameter System :
1 = Einstellungen L Bildschirm Systemsteuerung Runtime 6
kalibrieren offnen hoonden

2 il
Putzbild Transfer 4

aufrufen
8
9

Diagnose swoce

umschalten

Zeit&Datum

stellen

15.01.2012 05:30:48‘ __10

‘ 11
'PLC[15.01.2012 06:28:44| ———
HMI|27.10.2017 12:13:19| —12-

MES IP Adresse ]EHTHTH?ﬁ—B

e ) o) B ot} ———

Das System kann in dieser Betriebsart eingestellt werden.

Positionsnummer Beschreibung

1 Button Bildschirm kalibrieren — Falls Buttons ungenau reagieren, kann die Genauigkeit des Touchscreens durch
Kalibrieren wieder hergestellt werden

2 Button Putzbild aufrufen — hier kann der Bildschirm gereinigt werden. Die Touchfunktion wird unterbrochen und
eine unbeabsichtigte Bedienung wird ausgeschlossen

3 Button Diagnose — Aufruf der PROFINET Diagnose

4 Button Zeit & Datum umstellen: Hier konnen die Zeit und das Datum des HMI Touchpanels eingestellt werden.

5 Button Runtime beenden: Die Runtime wird beendet und zu Windows zuriickgekehrt.

6 Button Systemsteuerung 6ffnen: Windows Systemsteuerung wird gedffnet

7 Button Transfer: Runtime wird geschlossen und der Transfermode des HMI wird aufgerufen

8 Flagge zeigt nur aktuelle Sprache an. Mit Klick auf Button neben der Flagge kann Sprache umgeschaltet werden

9 Button Sprache umschalten: hier kann die Sprache gedndert werden

10 Eingabefeld fir Datum/Uhrzeit. Mit Klick auf Button ,Zeit & Datum stellen” wird Datum/Uhrzeit ibernommen

11 Anzeige Datum und Uhrzeit der SPS

12 Anzeige Datum und Uhrzeit des HMI Touchpanels

13 Anzeige der MES IP Adresse zusatzlich kann hier die IP des MES eingestellt werden. (Passwort geschiitzt. User:
festo, PW: festo)

14 Eingabefelder fir eigene Ressourcen-Nr., Abfrage-Port und Status-Port der MES-Verbindung
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8.6 RFID Tag manuell beschreiben

8.6.1 Kisten

Um eine Kiste mit einer bestimmten ID zu beschreiben, oder um Information zu bekommen welche Daten auf
der Kiste stehen, ist es moglich diese Daten auszulesen oder den Tag zu beschreiben.

Hierfir ist es notwendig dass sich eine Kiste mit einem funktionierenden Tag an einer der Auslesepositionen
befindet und die Station eingeschaltet ist.

Das folgende Beispiel gilt firr alle Ausleseposition die eine ID von Kisten auslesen kdnnen.

FESTO Einrichten - Docking Einrichten 23.02.2018

CP Factory Default-Mode D) 15:09:16

ASRS20-B ‘H = ‘F. — i\
ASRS20-B Standard | O | |Einrichten —W = é Syst

‘-) Applikation ‘ Links Drive2 Rechts
2
. Vorwahl
S oocing | [ A5 | e | G0
‘—) Shuttle ’ Links I Drive3 Rechts
Vorwahl | Langsam Pnla?er
langsam | QAI_A3 QA3_re
initialis. Box RFID (Docking) 3
4 tag present:
s ONo: +0
ready
OPos: +0
Bo:
/ schreiben Da:en busy
Box ID: +0
error
5 Daten BoxPNo: +0 :
|Gschen Ll

1. Betriebsart Einrichten auswéahlen

2. Im Einrichten Men links das Modul mit der Ausleseposition auswéahlen
Wird ein RFID erkannt, wird dies durch ,tag present” angezeigt. (TFxx und Button ,tag present” sind griin
hinterlegt)

4. Die Daten des RFID Tags konnen durch Driicken des ,lesen” Button ausgelesen und angezeigt werden.

5. Daten |l6schen Button driicken
Fiir eine einfachere Eingabe werden alle Daten nur in der Eingabemaske geldscht, die Daten auf dem Tag
selbst bleiben vorhanden.

6. Eingabe der gewiinschten Daten im Feld (alle Felder die weiB hinterlegt sind, konnen editiert werden)
MES Mode / Default Mode sind identisch
ONo — ohne Funktion
OPos — ohne Funktion
Box ID — hier wird die ID-Nummer der Box angezeigt oder eingegeben
BoxPNo: hier wird die Teilenummer der Box und der Aufnahme fiir die aufzunehmenden Werkstiicke
angezeigt oder eingegeben.

7. Button ,schreiben” driicken um die vorgenommenen Anderungen auf den Tag zu schreiben.
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8.6.2 Parameter

Abbildung dhnlich

Default: nicht verfligbar

MES:

Operation

Parameter

Beschreibung

502

Manual boxing

BoxPNo

Low Limit: 0

High Limit:-0
Value: 28

Type: changeable

Part

Low Limit: 0

High Limit:-0
Value: 101

Type: changeable

503

Manual unboxing

BoxPNo

Low Limit: 0

High Limit:-0
Value: 28

Type: changeable

Part

Low Limit: 0

High Limit:-0
Value: 101

Type: changeable

510

Manual HTML

Workpiece

Action

Part number

82
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9 Komponenten

9.1 Elektrische Komponenten
9.1.1 2 Quadranten Regler

Abbildung dhnlich

Beschreibung

Elektronik flir permanentmagneterregte DC-Motoren bis 200 W

Das Modul M-MZ-4-30 ist eine zwei Quadranten Motorsteuerung fir DC-Motoren mit Links-Rechtslauf. Sie
gewadhrleistet das sichere Ein - Ausschalten sowie die Drehrichtungssteuerung von Motoren. Im Aus-Zustand
wir die Last kurzgeschlossen, dadurch ergibt sich eine dynamische Bremsung. Durch den Eingang SLOW kann
zwischen Langsamfahrt ( Einstellung am Tr1 ) und volle Drehzahl umgeschaltet werden. Am Eingang STOP kann
ein Endschalter angeschlossen werden.

Anwendung:
Motorsteuerungen fir biirstenbehaftete Motoren
elektronisches Lastrelais fir Magnetventile und diverse Lasten

Eigenschaften

e Link/Rechtslauf

e  Umschaltung zwischen voller Drehzahl und der am TR.1 eingestellten Drehzahl
e  Anschluss fur Endschalter fiir Stop

e  Kurzschlussfest und Temp. geschiitzt

e Anlaufstrombegrenzung
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Technische Daten
Typ: M-MZS-4-30
Artikel Nummer 06.05.020

Technisch Daten

Steuerkreis Eingang A1/A2 Einschaltwelle 8 (V)
Al=Start Rechtslauf
. Ausschaltwelle 5 (V)
A2=Start Linkslauf
Zul. Bereich 0-35 (V)
Eingang A3/A4 Schaltwelle 8 (V)
A3=Langsamfahrt
Zul. Bereich 0-35 (V)
A4=Stop
Einstellbereich Drehzahl mit Trimmer an Frontplatte (Typisch) 0 bis max. Drehzahl
Einschaltverzogerung bei A1l und A2 auf 24V <2 (ms)
Lastkreis Nennspannung (Versorgungsspannung) Ub/Bereich 24 (19-30) (VDC)
Laststrom/Dauerbelastung 3/5 je nach Schaltfrequenz (A)
Eingangsstrom bei Un / ohne Lastkreis 10 mA (mA)
Laststrom Imax. T=1 sec. 20 (A)
Stromerkennung KurzschluB 95 Typ. (45-140) A
Abschaltzeit Kurzschluf 80-400 us
Sonstige Stromzufuhr bei Stop <20 (mA)
Daten
Zuldssige Umgebungstemperatur -20 bis +40 (C)
Sicherheitsnorm EN 61010-1
Belieb. Einbaulage / DIN-Schiene aufschnappbar Nein / Ja
Gehduse Kunststoffgehause hellgrau
Abmessungen 59x77x50 mm
Gewicht ca. 100 gr
Temp.-/KurzschluRschutz Ja/Ja

AnschluBart
Schraubanschlu

Eindr. < 4mm?, feindr. < 2,5mm?

Ja
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Anschlussplan

Manuell Rechtslauf

Drehzahlregelung

24VDC
GND

Abbildung dhnlich

A1-Rechtslauf
A2-Linkslauf
A1-Slow
A1-Stop

Manuell Linkslauf

GND

Komponenten

Ein/Ausgang Anlaufstrombegrenzer Beschreibung

Steuerung -5K2 / Q0.4:26 X1:re Bandantrieb rechtslauf
Steuerung -5K2 / Q0.5:27 X1:li Bandantrieb linkslauf
Steuerung -5K2 / Q0.5:28 X1:sl Bandantrieb Schleichgang
Steuerung -5K2 / Q0.6:29 X1:st Bandantrieb Stopp
Bandmotor DC / -X3M1:4 X2:M1 Bandmotor Anschluss
Bandmotor DC / -X3M2:3 X2:M2 Bandmotor Anschluss
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9.1.2 Steuerung Siemens

Siemens ET 200 SP / CPU 1512SP F-1PN / Abbildung dhnlich

Detaillierte Informationen zu der Steuerung befinden sich im Schaltplan
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9.1.3 Touch Panel

Siemens TP 700 Comfort / Abbildung dhnlich

Spannungsversorgung

Typ der Spannungsversorgung DC
Wert (DC) 24V
Erlaubte Bereich, Untergrenze (DC) 19.2V
Erlaubter Bereich, Obergrenze (DC) 28.8V
Eingangsstrom

Stromaufnahme 05A
Startstrom It 0.5 A%s
Leistung

Leistungsaufnahme 12w
Prozessor

Prozessortyp X86
Speicher

Flash Yes
RAM Yes
Verfligbarer Speicher fir Benutzerdaten 12 Mbyte
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9.1.4 Scalance Ethernet Switch

Siemens Scalence Ethernet switch / Abbildung dhnlich

Der SCALANCE X208 verfuigt liber acht RJ45-Buchsen fir den Endgerateanschluss oder weiterer Netzsegmente.
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Produkteigenschaften

SCALANCE X208

Betriebsanleitung, 12/2010, ASE00349864-16
TP-Schnittstellen / Steckerbelegung

Beim SCALANCE X208 sind die TP-Schnittstellen als RJ45-Buchse mit MDI-X Belegung (Medium Dependent
Interface—Autocrossover) einer Netzkomponente ausgefiihrt.
RJ45-Buchse

Pinnummer

Belegung

Pin 8 n. c.

Pin7n.c.

Pin 6 TD-

Pin5n.c.

Pin4n.c.

Pin 3 TD+

Pin 2 RD-

Pin 1 RD+

ACHTUNG

An dem TP-Port in RJ45-Ausfiihrung kénnen TP-Cords oder TP-XP-Cords mit einer Maximallange von 10 m
angeschlossen werden.

Mit den IE FC Cables und IE FC RJ45 Plug 180 ist, je nach Leitungstyp, eine gesamte Leitungslange von bis zu 100

m zwischen zwei Geraten zulassig.

Autonegotiation

Unter Autonegotiation versteht man die automatische Erkennung der Funktionalitat der Schnittstelle der
Gegenseite. Mit dem Autonegotiation-Verfahren konnen Repeater oder Endgerate feststellen, Gber welche
Funktionalitat die Schnittstelle der Gegenseite verfligt, so dass ein automatisches Konfigurieren
unterschiedlicher Gerdte moglich ist. Das Autonegotiation-Verfahren erméglicht es zwei Komponenten, die an
einem Link-Segment angeschlossen sind, untereinander Parameter auszutauschen und sich mit Hilfe dieser

Parameter auf die jeweils unterstiitzten Eckwerte der Kommunikation einzustellen.

Hinweis

Wird ein |IE Switch Port, der im Autonegotiation-Modus arbeitet, an ein Partnergerat angeschlossen, das nicht
im Autonegotiation-Modus arbeitet, dann muss dieses Partnergerat fest auf Halbduplex-Betrieb eingestellt
sein. Wird ein IE Switch Port fest auf Vollduplex-Betriebsart eingestellt, so muss das angeschlossene
Partnergerat ebenfalls auf Vollduplex eingestellt werden. Ist die Autonegotiation-Funktion ausgeschaltet, so ist
auch die Funktion MDI/MDI-X Autocrossover nicht aktiv. Daher muss eventuell ein gekreuztes Kabel verwendet

werden.
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Hinweis
Der SCALANCE X208 ist ein Plug and Play Gerét, das fiir die Inbetriebnahme keine Einstellung bendétigt.

MDI /MDIX Autocrossover Funktion

Die MDI /MDIX Autocrossover Funktion bietet den Vorteil einer durchgangigen Verkabelung, ohne dass
externe, gekreuzte Ethernetkabel erforderlich sind. Fehlfunktionen bei vertauschten Sende- und
Empfangsleitungen werden dadurch verhindert. Die Installation wird dadurch fiir den Anwender wesentlich
vereinfacht. IE Switches X-200 unterstutzen die MDI / MDIX Autocrossover Funktion.

ACHTUNG

Bitte beachten Sie, dass eine direkte Verbindung zweier Ports am Switch oder eine unbeabsichtigte Verbindung
tber mehrere Switches hinweg zu einer unzulassigen Schleifenbildung fiihrt. Eine solche Schleife kann zu
Netziiberlast und zu Netzausfallen fihren.

Polaritdtsumkehrung (Auto Polarity Exchange)

Ist das Empfangsleitungspaar falsch angeschlossen (RD+ und RD- vertauscht), dann erfolgt automatisch die
Umkehrung der Polaritat
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9.2 RFID

Turck RFID Steuerung / Abbildung 3hnlich

Pos. Modul Bestellnummer Kommentar

1 BL20-54T- 6827046 Basismodul RFID

2 BL20-GW-EN-PN 6827300 Profinet Interface

3 BL20-2RFID-A 6827233 RFID Interface

4 TN-CK40-H11147 7030006 Schreib/Lesekopf 40x40
5 TN-CK40-H11147 7030006 Schreib/Lesekopf 40x40

© Festo Didactic 8059512 de 91



Bedienung

9.2.1 24 V Verteiler

Murr Mico 4.6 / Abbildung dhnlich
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Allgemeine Daten

Verbindung

Federkraftklemmen

Komponenten

Eingangsklemmen

2 X 16 mm?

Ausgangsklemmen

Pro Ausgang 1 X 4 mm?

Meldeklemmen

2.5 mm?

Brickkonzept

einseitig mittels Federkraftklemme oder Briickset (max. 40 A)

Befestigungsart

schnappbar auf Tragschiene TH35 (EN 60715)

Temperaturbereich

00...+55 °C (Lagertemperatur -40...+80 °C)

Technische Daten

Betriebsspannung

24V DC (18...30 V DC)

Stromeinstellung

1A,2A 4A, 6A, mittels versenktem Drehschalter, plombierbar

Einschaltkapazitat

max. 20 mF (pro Kanal)

Summenmeldeausgang

potenzialfrei 30 V AC/DC, 100 mA

Ferneinschalten (ON)

10...30 v DC

Impulsléange

min. 20 ms
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9.2.2 Sicherheitsschaltgerat

Siemens Sirius Sicherheitsschaltgerat / Abbildung dhnlich

Betriebsspannung (Details)

24V DC/AC

Ausfihrung

Federzuganschluss

Herst.-Teilenr.

3SK1111-2AB30

Typ SIRIUS 35K11
Tiefe 121.6 mm

Hohe 100 mm

Breite 22.5 mm
Nennstrom 5A
Nennspannung 24 V/DC; 24 V/AC
Max. Temperatur 60 °C

Min. Temperatur -25°C

Produkt-Art

Sicherheitsschaltgerat
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9.2.3 SYS link Schnittstelle

Spannungsversorgung 24 VDC
Spannungsversorgung 24 VDC
Spannungsversorgung 0 VDC
Spannungsversorgung 0 VDC

Ausgang Bit 0
Ausgang Bit 1
Ausgang Bit 2
Ausgang Bit 3
Ausgang Bit 4
Ausgang Bit 5
Ausgang Bit 6
Ausgang Bit 7

Syslink — Belegung

Eingang Bit O
Eingang Bit 1
Eingang Bit 2
Eingang Bit 3
Eingang Bit 4
Eingang Bit 5
Eingang Bit 6
Eingang Bit 7

Spannungsversorgung 24 VDC
Spannungsversorgung 24 VDC
Spannungsversorgung 0 VDC
Spannungsversorgung 0 VDC

Komponenten

SYSlink PIN | Bit Bezeichnung Syslink PIN Bit Funktion
01 0 Ausgang AX.0 13 0 Eingang EX.0
02 1 Ausgang AX.1 14 1 Eingang EX.1
03 2 Ausgang AX.2 15 2 Eingang EX.2
04 3 Ausgang AX.3 16 3 Eingang EX.3
05 4 Ausgang AX.4 17 4 Eingang EX.4
06 5 Ausgang AX.5 18 5 Eingang EX.5
07 6 Ausgang AX.6 19 6 Eingang EX.6
08 7 Ausgang AX.7 20 7 Eingang EX.7
09 Spannungs-
24V Spannungs-versorgung 21 24V
versorgung
10 Spannungs-
24V Spannungs-versorgung 22 24V
versorgung
11 Spannungs-
ov Spannungs-versorgung 23 ov
versorgung
12 Spannungs-
ov Spannungs-versorgung 24 ov
versorgung

© Festo Didactic 8059512 de

95



Bedienung

96

9.3 E/A-Terminal

Damit eine Fehlerlose Kommunikation gewahrleistet werden kann, ist die E/A- Schnittstelle genormt. Das E/A-

Terminal steht an allen Arbeitspositionen zur Verfligung.

Daten E/A- Terminal / Abbildung dhnlich

Technische Daten

Steckertyp |IEEE 488 24 polig

Eingange 8 (davon sind 4 angeschlossen)
Ausgénge 8 (davon sind 4 angeschlossen)
Stromaufnahme Max. 1A je PIN
Versorgungsspannung 24 VDC
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Belegung E/A- Terminal

1
P
3
4
5
6
7
8
9

Komponenten

Klemme Bit Funktion Farbe Klemme Bit Funktion Farbe
01 0 Ausgang weiss 13 0 Eingang Grau-rosa
02 1 Ausgang braun 14 1 Eingang Rot-blau
03 2 Ausgang gruen 15 2 Eingang Weiss-gruen
04 3 Ausgang gelb 16 3 Eingang Braun-gruen
05 4 Ausgang grau 17 4 Eingang Weiss-gelb
06 5 Ausgang rosa 18 5 Eingang Gelb-braun
07 6 Ausgang blau 19 6 Eingang Weiss-grau
08 7 Ausgang rot 20 7 Eingang Grau-braun
09 Spannungs- Spannungs- X
24V schwarz 21 24V Weiss-rosa
versorgung versorgung
10 22
11 Spannungs- Spannungs-
ov Rosa-braun 23 ov Weiss-blau
versorgung versorgung
12 Spannungs-
ov pannung lla 24
versorgung
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9.4 Mechanische Komponenten
9.4.1 Motor Transportband

Ott Motor Band XDP037007-01 / Abbildung ahnlich

Name

Spannungsversorgung UN /Volt 24V
Leerlaufgeschwindigkeit nO [min-1] 54
Nennstrom <800
Nenndrehmoment MN [Nm] 1
Ubersetzungsverhiltnis i 1/100
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9.5 Pneumatische Komponenten

e Verletzungsgefahr
Es ist darauf zu achten die pneumatischen Schldauche mittels Kabelbinder zu

sichern, ein Lésen des Schlauchs unterbindet somit eine unkontrollierte Bewegung

des Schlauchs.
— Das Nichtbeachten der aufgefiihrten Hinweise kann zu Verletzungen fiihren.

9.5.1 Der Stopper

CP Factory Stopper / Abbildung dhnlich

Stopperzylinder / 576079 / DFSP-20-15-PS-PA
Drosselriickschlagventil / 175056 / GRLA-M5-QS-4-LF-C
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Wartung und Reinigung

10 Wartung und Reinigung

Die Komponenten und Systeme von Festo Didactic sind wartungsfrei.

In regelmaRigen Abstdnden sollten:

e Die Linsen der optischen Sensoren, der Faseroptiken sowie Reflektoren
e die aktive Flache des Ndherungsschalters

e die gesamte Station

mit einem weichen, fusselfreien Tuch oder Pinsel gereinigt werden.

Es diirfen keine aggressiven oder scheuernden Reinigungsmittel verwendet werden.

Schutzabdeckungen diirfen nicht mit alkoholischen Reinigungsmitteln gereinigt werden, es besteht die Gefahr

der Versprodung.
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11 Weitere Informationen und Aktualisierungen

Weiter Informationen und Aktualisierungen zur Technischen Dokumentation der Komponenten und Systeme
von Festo Didactic finden Sie im Internet unter der Adresse:

www.ip.festo-didactic.com
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Entsorgung

12 Entsorgung

Elektronische Altgerate sind Wertstoffe und gehéren nicht in den Hausmdill. Die

Entsorgung erfolgt Gber die kommunalen Sammelstellen.
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Festo Didactic SE
Rechbergstralle 3
73770 Denkendorf

Germany
J +49 711 3467-0 & www.festo-didactic.com
(=) +49 711 34754-88500 by did@festo.com
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