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FES.1512316

CMMO-ST-C5-1-DIOP
7

Achsenmotor

X+

X-

-BG1
551373

SMT-10M-PS-24V-E-2,5-L-OE
1

Hubzylinder oben
lifting cylinder upper pos.

-BG2
551373

SMT-10M-PS-24V-E-2,5-L-OE
2

Hubzylinder unten
lifting cylinder  lower pos.

-BG3
551373

SMT-10M-PS-24V-E-2,5-L-OE
3

Greifer offen
Gripper opened

-BG4
165327

SOEG-L-Q30-P-A-S-2L
4

Ablageplatz links
belegt

depositing place
left occupied

-BG5
165327

SOEG-L-Q30-P-A-S-2L
5

Ablageplatz rechts
belegt

depositing place
right occupied

-BG10
551386

SIES-8M-PS-24V-K-7,5-OE 
6

Referenzschalter
reference switch

-MA1
FES.1370475

EMMS-ST-57-S-SE-G2
8

Achsenmotor

-XD1
8027412

9
E/A-Modul Station    

In/Out-Module Station

-MB1
197026

MHA1-M1H-3/2O-0,6-PI
10

Z-Achse aufwärts
Z-axis upward

-MB2
197026

MHA1-M1H-3/2O-0,6-PI
11

Z-Achse abwärts
Z-axis downward

-MB3
197026

MHA1-M1H-3/2O-0,6-PI
12

Zylinder-Klemmung öffnen
open cylinder clamp unit

-MB4
197026

MHA1-M1H-3/2O-0,6-PI
13

Greifer öffnen
open Gripper
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Z-Achse aufwärts
Z-axis upward

Z-Achse abwärts
Z-axis downward

Zylinder-Klemmung öffnen
open cylinder clamp unit

Greifer öffnen
open Gripper

E/A-Modul Station    
In/Out-Module Station
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-XD1

E/A-Modul Station    
In/Out-Module Station
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2

O1

0VA

3

O2

4

O3

0VA

24VA

-WXD1
_Syslink

WH BN GN YEPKBNBK VT

0VA

11 1210-XS 9

x1

x2

-MB2
/13.2

K

x1

x2

-MB1
/13.1

K

x1

x2

-MB3
/13.3

K

x1

x2

-MB4
/13.5

K

-XD1:24VA
8.1

-XD1:0VA
8.1

-O
U

T0
/

24
VA

/

0V
A1

/

0V
A2

/

-O
U

T1
/

-O
U

T2
/

-O
U

T3
/



D
ie

se
 Z

ei
ch

nu
ng

 is
t E

ig
en

tu
m

 d
er

 F
es

to
 D

id
ac

tic
 S

E 
   

   
 T

hi
s 

dr
aw

in
g 

is
 th

e 
pr

op
er

ty
 o

f F
es

to
 D

id
ac

tic
 S

E

7
09.11.2020
Schuhmacher
Schuhmacher

0

Festo Didactic SE
Rechbergstraße 3
D-73770 Denkendorf

2

Ausgänge
outputs PSP / DPJ VN =

+
G
GM

Ausgabe
Werkstückausgabe

9

8

9

Z:\INT\Data\EPLAN\DATA_xx\DE\Projects\Didactic\Products\26 CP-AM\12.01 CP-AM-(i)OUT.elkEPL0VZFG7M 13

1 3 4 5 6 7 8

Datum
Bearb.
Erst.
Ze.Nr. F:N:

Seite
von

>><<

2.9.4

S-Nr.

Bit 1 Positionierung start
start positioning

Bit 0Reglerfreigabe
Controller enable Bit 1

0
0
1
1

Bit 0
0
1
0
1

Referenzieren
zu Pos. 1 Links

zu Pos. 2 Rechts
zu Bandpos.

Verfahrsatzauswahl
traversing selection

E/A-Modul Station    
In/Out-Module Station

/5.0
-XD1

E/A-Modul Station    
In/Out-Module Station

/5.0
-XD1

-WXD1
_Syslink

GY

-XS 5

-XK O4

-XK 0VA

PK

6

O5

0VA

BU

7

O6

0VA

RD

8

O7

0VA

24VA

GY WH BN GN

-XD1:24VA
7.8
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7.8
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T7
/
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/
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T5
/
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/
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/
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S-Nr.

Pin
pin

2

+24 V
LOGIC
OUT

Spannungsausgang zur Versorgung des Referenzschalters.
Nicht überlastfest! Max. 100 mA zulässig.

Funktion
function

1

SIGNAL
REF

CMMO-ST-...-DIOP:
– Eingang für PNP-Schalter
– schaltet auf +24 V
– Ausführung NO/NC

CMMO-ST-...-DION:
– Eingang für NPN-Schalter
– schaltet auf GND
– Ausführung NO/NC

3 GND Bezugspotenzial (Masse)

Pin
pin

2

A 1) Inkrementalgebersignal A+

Funktion
function

1

A/ 1)

3 B 1) Inkrementalgebersignal B+

Inkrementalgebersignal A–

4 B/ 1) Inkrementalgebersignal B-

5 N 1) Inkrementalgebersignal Nullimpuls N+

6 N/ 1) Inkrementalgebersignal Nullimpuls N-

7 5 V
(± 10 %)

Versorgung des Gebers.
Nicht überlastfest! Max. 100 mA zulässig.

8 0 V Bezugspotenzial

X2 Encoder

X1A Referenzschalter

Pin
pin

2

+24 V
LOGIC
OUT

Ausgang Logikspannung [X9]
Nicht überlastfest! Max. 100 mA zulässig.

Funktion
function

1

STO1

3 STO2 Steuereingang für STO-Funktion: Kanal 2

Steuereingang für STO-Funktion: Kanal 1

4 DIAG1 Der Rückmeldekontakt ist geschlossen
(niederohmig), wenn die STO-Funktion
aktiv ist.5 DIAG2

X3 STO

1) jeweils 5 V und Ri = ca. 120 Ω

Pin
pin

2

Strang A

Anschluss der beiden Motorstränge

Funktion
function

1

Strang A/

3 Strang B

4 Strang B/
Anschluss der Haltebremse
Kurzschlussund
überlastfest. 24 V,
max. 1,4 A  33 W. BR– = GND,
BR+ wird geschaltet (24 V Last)

5 BR+

X6 Motor

6 BR-
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Motor

STO

Encoder
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V
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2
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4

B/
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7
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Achsenmotor
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8
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9
8
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4
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7
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-X2 1
A

2
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3

B

4
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7
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5
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FES.1370475
EMMS-ST-57-S-SE-G2
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