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+CL-BG4 +CL/5.7 Steckdosenkabel SIM-M8-4WD-2,5-PU Festo AG Festo AG 158962 1 158962 X
+CL-BG4 +CL/5.7 Lichtleiter Einweg Festo AG SOEZ-LLK-SE-2,0-M4 Festo AG 165360 1 165360 X
+CL-BG5 +CL/6.2 Lichtleitergeradt mit Stecker Festo AG SOEG-L-Q30-P-A-S-2L Festo AG 165327 1 165327 X
+CL-BG5 +CL/6.2 Lichtleiter Einweg Festo AG SOEZ-LLK-SE-2,0-M4 Festo AG 165360 1 165360 X
+CL-BG6 +CL/6.4 Lichtleitergerdt mit Stecker Festo AG SOEG-L-Q30-P-A-S-2L Festo AG 165327 1 165327 X
+CL-BG6 +CL/6.4 Lichtleiter Einweg Festo AG SOEZ-LLK-SE-2,0-M4 Festo AG 165360 1 165360 X
+CL-BG7 +CL/6.5 Lichtleitergerdt mit Stecker Festo AG SOEG-L-Q30-P-A-S-2L Festo AG 165327 1 165327 X
+CL-BG7 +CL/6.5 Steckdosenkabel SIM-M8-4WD-2,5-PU Festo AG Festo AG 158962 1 158962 X
+CL-BG7 +CL/6.5 Lichtleiter Einweg Festo AG SOEZ-LLK-SE-2,0-M4 Festo AG 165360 1 165360 X
+CL-BG10 +CL/11.5 Naherungsschalter T-Nut, SIES-8M, 7,5m, Schliefier Festo AG 551386 SIES-8M-PS-24V-K| Festo AG 551386 1 551386 X
+CL-KF1 +CL/10.1 Motorcontroller Festo AG & Co. KG 1512320 Festo AG & Co. KG FES.1512320 1 1512320
+CL-MA1 +CL/10.1 Schrittmotor Festo AG & Co. KG 1370473 Festo AG & Co. KG FES.1370473 1
+CL-WD1 +CL/10.1 Motorleitung Festo AG & Co. KG 1450736 Festo AG & Co. KG FES.1450736 1
+CL-WD2 +CL/10.5 Encoderleitung Festo AG & Co. KG 1451674 Festo AG & Co. KG FES.1451674 1
w +CL-WXD1 +CL/5.1 Syslink E/A-Kabel 2,5m mit Aderendhiilsen Festo AG 167122 Festo AG 167122 1 167122
o +CL-XD1 +CL/5.0 E/A-Terminal neu (mit Gehduse) FB-Elektronik FB-Elektronik 8027412 1 8027412 X
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Pin Funktion
CYLTLTLT-LY: pin function
T+ ++++] 5
: 1 +24V Ausgang Logikspannung [X9]
i LOGIC  Nicht iiberlastfest! Max. 100 mA zuldssig.
l! X3 ouTt
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a E 3 ST02 Steuereingang fiir STO-Funktion: Kanal 2
1 ) ?%% = 5 4 DIAG1 Der Riickmeldekontakt ist geschlossen
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+ + +
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o = : REF — Eingang fiir PNP-Schalter — Eingang fiir NPN-Schalter — Pin Funktion
% —schaltet auf +24 V —schaltet auf GND 1 pin function
2 — Ausfiihrung NO/NC — Ausfiihrung NO/NC N |
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_g Pin Funktion 5 BR+ Kurzschlussund
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